DYNABLOC

Servoréducteurs / Geared Servomotors
Guide de sélection / Selection guide




DYNABLOC

Servoréducteurs / Geared Servomotors

L’offre LEROY-SOMER / The LEROY-SOMER offer

DYNABLOC

Réducteurs jeu standard ou réduit
Standard or low backlash gearboxes

e Sortie axiale
- Engrenages
hélicoidaux
In-line helical

e Sortie axiale
- Engrenages
planétaires
In-line planetary

e Sortie orthogonale
- Engrenages
hélicoidaux a
couple conique
Right angle bevel
helical
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e Sortie orthogonale
- Engrenages
avis
Right angle worm

e Sortie paralléle
- Engrenages
hélicoidaux
Parallel helical

Entierement adaptable

Fully adaptable /

Interfaces opérateur

Operator interface /

Solutions Applications
Application Solutions

Selfs de sortie - Ferrites - Cables
Choke - Ferrites - Cables

S

Unimotor

Filtres CEM -'Selfs de ligne
EMC filters - Line choke

[
UNIDRIVE &P

|

.

Capteurs moteur / Motor sensor

e Codeurs : incrémentaux , SinCos, monotour
ou multitours / Encoder . incremental,
SinCos, single turn or mulfiturn

e Résolveurs / Resolvers

Autres options / Other options

e Frein de parking / Parking brake
e Haute inertie / High inertia

Commande et bus
Input - Output and field buses

Modules intégrables
Plug-in options

Les produits et matériels présentés dans ce document sont & tout moment susceptibles d'évolution ou de modifications, tant au plan technique et d'aspect que d'utilisation.

Leur description ne peut en aucun cas revetir un aspect contractuel.

LEROY-SOMER reserves the right to modify the design, technical specifications and dimensions of the products shown in this catalogue.

The descriptions cannot in any way be considered contractual.
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Organigramme

Servoréducteurs

DYNABLOC
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geared servomotor
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Flow Chart
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Al - Informations générales / General information

Al1.1 - INTRODUCTION

Pour compléter ses solutions de systemes d’entrainements, LEROY-
SOMER propose la gamme de servoréducteurs DYNABLOC.

La gamme DYNABLOC est constituée de réducteurs de vitesse a jeu
réduit et a jeu standard, associés a des servomoteurs Unimotor.

Les DYNABLOC sont proposés dans les technologies suivantes :
- Réducteur a engrenages hélicoidaux :
Cb DYNABLOC et Mub DYNABLOC.
- Réducteur a engrenages hélicoidaux et couple conique :
Ot DYNABLOC.
- Réducteur a engrenages a vis :
Mb DYNABLOC et Mjd DYNABLOC.
- Réducteur a engrenages planétaires :
Pjl DYNABLOC et Pjn DYNABLOC.

Al.2 - LE JEU ANGULAIRE

Le jeu angulaire & l'arbre lent du réducteur varie de 1 & 30 minutes

selon le choix technologique.

Les sélections suivantes sont disponibles :

- EXPERT <1’

-MEDIUM=3a5%

-BASIC=8a12

- STANDARD =10 a 30’

Au sein de la gamme DYNABLOC, le choix du type et de la

technologie du servoréducteur, doit se faire en fonction de I'application

et des contraintes imposées par le cahier des charges :

- La précision du positionnement exigée, déterminera le jeu angulaire

nécessaire,

- L'implantation sur la machine, guidera le choix vers un DYNABLOC :

« A sortie axiale ou perpendiculaire,

« Avec arbre plein, ou arbre creux claveté, ou lisse avec frette de
serrage,

« A fixation par pattes ou bride.

Al1.3- LA RIGIDITE TORSIONNELLE

Dans le cas de contraintes dynamiques trés séveres, combinées a des
inerties entrainées importantes, il sera souhaitable d’orienter le choix,
vers les types de servoréducteurs a haute rigidité torsionnelle pour
obtenir une bonne stabilité du servomoteur.
Les technologies a engrenages planétaires ou a engrenages a Vvis
seront plus favorables dans ces conditions.

Dans la gamme DYNABLOC, tous les rapports de réduction sont
finisou entiers pour les types Pjl DYNABLOC, Pjn DYNABLOC,
Mjd DYNABLOC.

Pour les types Cb DYNABLOC, Ot Dynabloc, Mub DYNABLOC et
Mb DYNABLOC, les rapports finis sont repérés dans les grilles de
sélections. Dans tous les cas, la fraction du rapport est précisée, cette
donnée est suffisante pour les commandes de calcul de
positionnement, dans la plupart des applications.

La gamme DYNABLOC offre des alternatives aux solutions
traditionnelles des servo-réducteurs du marché, en proposant une
gamme industrielle et économique a jeu standard.

Toutes les instructions de sécurité, les informations

générales et les caractéristiques techniques concernant
les servomoteurs UNIMOTOR sont disponibles dans la
documentation : Catalogue technique réf. 4146.

Al1l.1-INTRODUCTION

To complement its drive system solutions, LEROY-SOMER offers the
DYNABLOC range of geared servomotors.

The DYNABLOC range consists of speed reducers with reduced or
standard backlash, associated with Unimotor servomotors.

DYNABLOC products are available with the following technologies:
- Gearbox with helical gears:
Cb DYNABLOC and Mub DYNABLOC
- Gearbox with helical bevel gears:
Ot DYNABLOC.
- Gearbox with worm gear:
Mb DYNABLOC and Mjd DYNABLOC.
- Gearbox with planetary gear train:
Pjl DYNABLOC and Pjn DYNABLOC.

Al.2 - BACKLASH

The backlash in the gearbox output shaft varies from 1 to 30 minutes
according to the chosen technology.

The possible selections are as follows:

- EXPERT <1'

- MEDIUM =3 to 5'

- BASIC =810 12'

- STANDARD = 10 to 30'

Within the DYNABLOC range, the geared servomotor type and
technology should be chosen according to the application and the
constraints imposed by the specification:

- The positioning accuracy required will determine the necessary
backlash,

- The type of installation on the machine will determine the type of
DYNABLOC selected:

* Axial or perpendicular output,

« Solid shaft, keyed hollow shaft, or hollow shaft with shrink disk,

* Flange or foot mounting.

Al1l.3 - TORSIONAL RIGIDITY

In the event of very severe dynamic restrictions combined with high
driven inertia, it is advisable to choose the type of servo gearbox with
high torsional rigidity in order to maximise the stability of the
servomotor.

Planetary or worm gearboxes are most suitable in these conditions.

In the DYNABLOC range, all reduction ratios are finite numbers or
integers for the Pjl DYNABLOC, Pjn DYNABLOC, Mjd DYNABLOC
types.

The finite ratios for Cb DYNABLOC, Ot DYNABLOC, Mb DYNABLOC
types are indicated in the selection data. The ratio fraction is
indicated in all cases. This data is sufficient for positioning calculation
commands in most applications.

The DYNABLOC range, which is industrial and cost-effective and
features standard backlash, provides alternatives to the traditional
geared servomotor solutions available on the market.

n All the safety instructions, general information and
technical characteristics relating to UNIMOTOR
servomotors are available in the manual: Technical catalogue
ref. 4146.
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/A2 - Caractéristiques des servomoteurs / Servomotor characteristics.

Echauffement classe F (At = 100°) / Class F temperature rise
Température ambiante = 40° / Ambient temperature 40° C
Réseau d’alimentation 380-480 VAC / 380-480 VAC power supply
Vitesse nominale = 3000 min~ / Nominal speed = 3000 min™t

075 U2 B 30-

115 U2 B 30

142 U2 E 30

*: Le moment créte peut étre limité par le courant du variateur / Peak torque can be limited by output current of the drive

8 LEROY "
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A3 - Regles de sélection / Selection criteria

Cette démarche comprend les étapes suivantes :

A3.1 - CAHIER DES CHARGES
- Types d'applications :
« Translation
* Levage
« Rotation
- Masse a entrainer : en kg
- Vitesse de déplacement : en m/s
- Précision du positionnement
- Durée du cycle (voir diagramme)

Vitesse
(m/s)

Temps (S)

A3.2 - CALCUL DES VALEURS INTERMEDIAIRES
- Accélération : en m/sec?

- Décélération : en m/sec?

- Vitesse de rotation moteur : en min”
- Moment de démarrage total : en N.m

- Moment de freinage : en N.m

- Moment efficace : en N.m

- Rapport des moments d’inerties charge/moteur :

le rapport admissible dépend de la nature de la transmission et
de la dynamique demandées.

1

Méthode de calcul :

- Accélération = vitesse linéaire du mobile / temps accélération

- Décélération = vitesse linéaire du mobile / temps décélération

- Moment de démarrage total = moment résistant + moment
accélérateur masse entrainée + moment accélérateur moteur
- Moment de freinage = selon décélération

- Moment efficace = moment efficace durant le cycle

- Valeur indicative du rapport d'inertie Jch/Jm :

Taccél=0.1s: RapportJch/Im<3

T accél=0.2s: RapportJch/Im<5

T accél =0.5s: RapportJch/Jm<8

Taccél= 1s:RapportJch/Jm<15

A3.3 - DETERMINATION DU SERVOMOTEUR
- Vitesse nominale (généralement 3000 mint)

- Moment nominal & vitesse nominale (3000 min-t)

- Moment créte

- Moment d’inertie

Méthode de calcul :

- Moment nominal > Moment résistant de la charge

- Moment nominal > Moment efficace calculé

- Moment créte > Moment démarrage total

-pRapport J charge / J moteur selon la dynamique demandée
(voirpvaleurs indicatives § A3.2).

A3.4 - DETERMINATION DU REDUCTEUR
- Rapport de réduction du réducteur (i)

- Vitesse de rotation en sortie réducteur en min”
- Moment nominal en sortie (S1) en N.m

- Moment d’accélération en sortie (S5) en N.m
- Jeu angulaire en minute

1

This procedure consists of the following steps:

A3.1 - SPECIFICATION

- Types of application:
« Displacement
« Hoisting
« Rotation
- Driven weight: in kg
- Speed of travel: in m/s
- Accuracy of positioning
- Cycle duration (see diagram)

Speed
(m/s)

A

p Time (s)

A3.2 - CALCULATING THE INTERMEDIATE DATA

- Acceleration: in m/sec?

- Deceleration: in m/sec?

- Speed of motor rotation: in min”
- Total starting torque in N.m

- Braking torque: in N.m

- Effective rms torque: in N.m

- Ratio of load/motor moments of inertia: the permitted ratio
depends on the type of transmission and the required
dynamics.

1

Calculation method:

- Acceleration = linear speed of moving part/acceleration time
- Deceleration = linear speed of moving part/deceleration time
- Total starting torque = resistive torque + driven weight boost torque
+ motor boost torque

- Braking torque = acc. to deceleration

- Effective rms torque = rms average torque during the cycle

- Indicative value of the J 1d/J mtr inertia ratio:

T accel =0.1 s: J 1d/J mtr ratio < 3

T accel =0.2 s: J 1d/J mtr ratio < 5

T accel = 0.5 s: J Id/J mtr ratio < 8

T accel = 1 s: J Id/J mtr ratio < 15

A3.3 - DEFINING THE SERVOMOTOR

- Rated speed (usually 3000 min™1)

- Rated torque at rated speed (3000 min1)
- Peak torque

- Moment of inertia

Calculation method:

- Rated torque > Load resistive torque

- Rated torque > Calculated effective rms torque

- Peak torque > Total starting torque

- J load/J motor ratio acc. to required dynamics (see indicative values
section A3.2).

A3.4 - DEFINING THE GEARBOX

- Gearbox reduction ratio (i)

- Gearbox output speed of rotation in min®
- Rated output torque (S1) in N.m

- Output acceleration torque (S5) in N.m

- Backlash in minutes

1
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A3 - Regles de sélection / Selection criteria

Limitation éventuelle du moment d’accélération du servomoteur en entrée.

Pour les servoréducteurs Pjn, prévoir I'option bouchon d’évent « B »
dans le cas de fonctionnement en régime permanent au moment
nominal maximum (nous consulter).

Méthode de calcul :
- Vitesse de sortie = 3000 mint/ i
- Choix de la taille du réducteur :
* Moment nominal S1 > Moment résistant au moteur X i x
*Moment accélération S5 > Moment résistant + Moment accé-
lération masse entrainée x i x n
- Moment d’accélération en entrée du réducteur limité a la valeur
précisée dans les grilles de sélection : (Moment résistant au moteur +
Moment accélération masse entrainée). Cette valeur n’intégre pas le
propre moment d’accélération du servo-moteur.
- Jeu angulaire a I'arbre lent < jeu correspondant a la précision
de positionnement (voir tableau récapitulatif, en bas de page).

Choix du type de réducteur dans les grilles de sélection

(voirpexemple § A4.4)

- Déterminer la gamme du réducteur en fonction du jeu angulaire et de

sa configuration.

- Sélectionner la page du moteur déterminé et la ligne correspondant a

la vitesse de sortie du réducteur.

- Chaisir le type de réducteur en fonction du moment de démarrage

moyen de la charge qui doit étre < moment maxi donné jusqu’a 1000

d/h.

- Au-dela de 1000 d/h, appliquer un ccefficient correcteur de telle sorte que :
« Moment de démarrage moyen pour la charge x par ccefficient

correcteur < moment accélération maxi pour 1000 d/h.

Servoréducteurs DYNABLOC :

Nombre de 1000 2000 3000 5000
démarrages a a a a
par heure 2000 3000 5000 10000

1 1.3 15 1.7
a a a a
1.3 15 1.7 1.9

Ceefficient
correcteur

Possible limiting of the servomotor input acceleration torque.

For Pjn servo gearboxes, fit the optional "B" breather plug in the
event of continuous operation at maximum rated torque (please
consult us).

Calculation method:
- Output speed = 3000 min'1 /i
- Selection of gearbox size:

« Rated torque S1 > Motor resistive torque X i X 7

* Acceleration torque S5 > Resistive torque + Driven weight

acceleration torque x i x 77

- Gearbox input acceleration torque limited to the value specified in
the selection data: (Motor resistive torque + Driven weight
acceleration torque). This value does not include the servomotor’'s
own acceleration torque.
- Backlash on the slow speed shaft < backlash corresponding to the
accuracy of positioning (see summary table, at the bottom of the page).

Selecting the gearbox type from the selection data (see example
in section A4.4)
- Define the gearbox range according to the backlash and its
configuration.
- Select the page for the defined motor and the line corresponding to
the gearbox output speed.
- Select the gearbox type according to the average starting
torque of the load which should be < max. torque given up to
1000 st/hr.
- Above 1000 st/hr, apply a correction coefficient so that:

» Average starting torque for the load x by correction
coefficient

< max. acceleration torque for 1000 st/hr.

DYNABLOC servo gearboxes:

Number 1000 2000 3000 5000
of starts to to to to
per hour 2000 3000 5000 10000
- 1 1.3 15 1.7
Coefflu_ent to to to to
correction

13 15 1.7 1.9

Tableau récapitulatif du jeu angulaire / Summary table of backlash offering 1

Sortie arbre lent / Low speed shaft

Classe de jeu

; Axiale / Axial
angulaire /

Perpendiculaire / Right angle

Class of backlash Type DYNABLOC /

Jeu / Backlash

gz PRIAELOE ) Jeu / Backlash

DYNABLOC type DYNABLOC type
Standard? Cb - Mub 10’ a 30’/ 10’ to 30’ Ot - Mb 10'a 30’/ 10" to 30’
Pjl i=3a10/3to010
Basict Pjl i=152a100/151t0 100 Mid 10
Pjn
Medium® Pjn Mid 5
Expert1 Pjn <l Mjd <1

1. Le jeu exact pour chaque rapport de réduction est précisé, par série de réducteurs, au chapitre E.
1. The exact backlash is specified for each reduction ratio, by gearbox series, in section E.
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DYNABLOC
Servoréducteurs / Geared Servomotors

A4 - Exemple de sélection / Selection example

CAS D'UN MOBILE EN TRANSLATION
Détermination du servoréducteur

A4.1 - DONNEES TIREES DU CAHIER DES CHARGES

- Masse totale a entrainer : 3600 kg

- Ccefficient de frottement : 1,8 N/kg

- Diameétre du pignon de sortie : 0,20 m

- Vitesse linéaire du mobile : 0,15 m/s

- Vitesse de rotation du moteur : 3000 min*

- Rendement de la transmission avec réducteur : 0,95
- Temps accélération : 0,1 s

- Temps de décélération : 0,1 s
-Tempsdecycle:4s

- Temps arrét: 3,00 s

- Nombre de démarrages : 900 d/h

- Précision du positionnement + 0,5 mm (hors jeu de la transmission

A4.2 - CALCULS

- Temps a vitesse constante : 0,8 s

(= temps cycle - temps accélération - temps décélération - temps arrét)

- Accélération : 1,5 m/s?

(= vitesse linéaire mobile / temps accélération)

- Décélération : 1,5 m/s?

(= vitesse linéaire mobile / temps décélération)

- Vitesse angulaire du moteur (o) : 314 rad/s

(= 3000/ 60 x 2m)

- Moment résistant ramené au moteur : 3,25 N.m

(= masse totale entrainée x coeff roulement x vitesse linéaire mobile /
® moteur / n transmission)

- Moment d’accélération de la charge ramené au moteur : 2,71pN.m
(= masse totale entrainée x accélération x vitesse linéaire mobile /
mpmoteur / ) transmission)

- Moment de démarrage moyen ramené au moteur (hors moment
d’accélération du moteur) : 5,97 N.m

(= moment résistant + moment accélération charge)

- Moment d'inertie de la charge ramené aI'arbre du moteur : 0,00082 kg/m?
(= masse totale entrainée x vitesse linéaire mobile? / ® moteur?)

A4.3 - DETERMINATION DU SERVOMOTEUR

Orientation du choix du servomoteur :
- FM95 U2 B 301
Inertie du servomoteur : 0,00032 kg/m2

Regles a suivre :
- Moment nominal servomoteur > Moment résistant de la charge
3,9>3,25N.m
- Moment créte servomoteur > Moment démarrage moyen de la charge
12,9>5,97 N.m
- Moment accélération moteur : 1,03 N.m
(= (inertie moteur x ® moteur) / temps accélération)
- Moment de démarrage total : 7 N.m
(= moment démarrage moyen + moment accélération moteur)
- Moment créte servomoteur > Moment démarrage total
12,9>7 N.m
- Moment de freinage : 0,54 N.m
(= masse totale entrainée x (décélération - coeff roulement) x vitesse
linéaire mobile x (n transmission / ® moteur) + moment de
décélération moteur)
- Moment efficace : 2,13 N.m
(= 1.15xV [(moment démarrage total? x temps accélération + moment
résistant? x temps vitesse constante + moment freinage? x temps
décélération) / temps cycle)]
- Moment nominal servomoteur > Moment efficace calculé
3,92>2,13N.m
-Jch / dm : voir valeurs indicatives page précédente
Jch/dm = 2,49

EXAMPLE OF A TRAVELLING LOAD
Define a geared servomotor

A4.1-DATA EXTRACTED FROM THE SPECIFICATION
- Total weight to be driven: 3600 kg

- Friction coefficient: 1.8 N/kg

- Output pinion diameter: 0.10 m

- Linear speed of travelling load: 0.15 m/s

- Speed of motor rotation: 3000 mint

- Transmission efficiency with gearbox: 0.95

- Acceleration time: 0.1 s

- Deceleration time: 0.1 s

- Cycle time: 4 s

- Stopping time: 3 s

- Number of starts: 900/hr

- Accuracy of positioning + 0.5 mm (excluding backlash in the transmission)

A4.2 - CALCULATIONS

- Time at constant speed: 0.8 s

(= cycle time - acceleration time - deceleration time - stopping time)

- Acceleration: 1.5 m/s?

(= linear speed of moving part/acceleration time)

- Deceleration: 1.5 m/s?

(= linear speed of moving part/deceleration time)

- Angular speed of motor (w) : 314 rad/s

(=3000/ 60 x 27)

- Resistive torque at the motor: 3.25 N.m

(= total driven weight x bearing coeff x linear speed of moving part /
@ motor / 77 transmission)

- Acceleration torque of the load at the motor: 2.71 N.m

(= total driven weight x acceleration x linear speed of moving part /
@ motor / 7 transmission)

- Average starting torque at the motor (excluding motor
acceleration torque): 5.97 N.m

(= resistive torque + load acceleration torque)

- Moment of inertia of the load at the motor shaft: 0.00082 kg/m?
(= total driven weight x linear speed of moving part? / @ motor?)

A4.3 - DEFINING THE SERVOMOTOR
Suggested choice of servomotor:

- Type FM 95 U2 B 301

Servomotor inertia: 0.00032 kg/m2

Rules to follow:
- Servomotor rated torque > Load resistive torque
3.9>3.25N.m
- Servomotor peak torque S Load average starting torque
12.9>5.97 N.m
- Motor acceleration torque: 1.03 N.m
(= (motor inertia X @ motor)/acceleration time)
- Total starting torque 7 N.m
(= average starting torque + motor acceleration torque)
- Servomotor peak torque > Total starting torque
12.9>7 N.m
- Braking torque: 0.54 N.m
(= total driven weight x (deceleration - bearing coeff) x linear speed of
moving part x (7 transmission / @ motor) + motor deceleration torque)
- Effective rms torque: 2.13 N.m
(= 1.15xV [(total starting torque? x acceleration time + resistive torque? x
constant speed time + braking torque? x deceleration time) / cycletime)]
- Servomotor rated torque > Calculated Effective rms torque
3.9>2.13N.m
- J 1d/J mtr: see indicative values on previous page
J 1d/J mtr = 2.49

LEROY © 11
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DYNABLOC
Servoréducteurs / Geared Servomotors

A4 - Exemple de sélection / Selection example

A4.4 - DETERMINATION DU REDUCTEUR

Calculs :

- Vitesse de sortie du réducteur : 28,6 min

(= vitesse linéaire x 60 x Diameétre pignon/r)

- Rapport de réduction (i) : 104

(= vitesse moteur / vitesse sortie réducteur)

- Moment nominal de sortie utile : 324 N.m

(= Moment résistant x i x n réducteur)

- Moment d’accélération de sortie utile : 594 N.m
(= Moment démarrage moyen de la charge x i x nj réducteur)
- Jeu angulaire nécessaire a l'arbre lent : 34,3 min
(= 60’ x 360°/circonférence pignon x précision mm)

= S'orienter vers lagamme Cb DYNABLOC a jeu standard
Le choix du type de réducteur s’effectue dans les grilles de
sélections § B4 (sortie axiale).

Les données annoncées prennent en compte une fréquence de
démarrage jusqu’a 1000 par heure.

A45 - REGLES A SUIVRE POUR LA DETERMI-
NATION DU SERVO-REDUCTEUR

a - Dans le § B4, choisir la page correspondante au type du
servomoteur retenu.

Dans le cas de cet exemple, c’est un 95 U2 B. Voir page 29.

b - Sélectionner les lignes correspondantes a la vitesse de sortie
28,6min"! (30 min™h).

¢ - Deux tailles de réducteur sont possibles : Cb 3233, Cb 3333.

Il faut choisir le réducteur qui autorise un moment d'accélération en
entrée > 5,97 N.m correspondant au moment de démarrage moyen
ramené au moteur, pour accélérer la charge.

Moment accélération maxi entrée > Moment démarrage moyen charge
9,78 > 5,97 N.m.

Choix du servoréducteur :
- Type Cb 3233
Ce réducteur autorise un moment d'accélération en entrée de
9,78 N.m jusqu’'a 1000 d/h. Son jeu angulaire en sortie est de
10 minutes (voir chapitre E).
d - Contréle final du servomoteur :
Lorsque le réducteur est choisi, il faut confirmer la compatibilité du
moteur, en tenant compte de I'inertie d’entrée du réducteur.
- Moment d’accélération pour I'inertie du réducteur : 0,24 N.m
(=(inertie réducteur x ® moteur) / temps accélération)
- Moment de démarrage total définitif : 7 + 0,24 = 7,24 N.m
Moment créte servomoteur > Moment démarrage total

12,9>7,24 N.m
Cette valeur de moment d’inertie d’entrée du réducteur est
négligeable et ne change pas le choix du servomoteur.

Cas d’'une cadence de démarrage supérieure a 1000 :
Au-dela de ce nombre de démarrage, il faut prendre en compte les
ceoefficients correcteurs figurant au § A3.4.

A4.4 - DEFINING THE GEARBOX

Calculations:

- Gearbox output speed: 28,6 min-1

(= linear speed x 60 x Pinion diameter/x)

- Reduction ratio (i): 104

(=motor speed/gearbox output speed)

- Rated output torque: 324 N.m

(= Resistive torque x i X 77 gearbox)

- Output acceleration torque: 594 N.m

(= Average starting torque of the load x i X 77 gearbox)
- Backlash required by the slow speed shaft: 34.3 min
(= 60’ x 360°/pinion circumference x accuracy mm)

= Look at the Cb DYNABLOC range with standard backlash
The gearbox type is usually selected from the selection data in
sections B4 (axial output).

The data in the tables allow for a starting frequency up to 1000 per
hour.

A4.5 - RULES TO FOLLOW WHEN DEFINING THE
SERVO GEARBOX

a - In section B4, select the page corresponding to the type of the
chosen servomotor.

In this example, it is a 95 U2 B. See page 29.

b - Select the lines corresponding to the output speed 28,6 minL.

¢ - There are two possible gearbox sizes: Cb 3233, Cb 3333.

You should choose the gearbox which allow an input acceleration
torque > 5.97 N.m corresponding to the average starting torque at the
motor, to accelerate the load.

Max. input acceleration torque > Load average starting torque

9.78 >5.97 N.m.

Choice of servo gearbox:
- Type Cb 3233
This gearbox allows an input acceleration torque of 9.78 N.m up to
1000 st/hr. Its output backlash is 10 minutes (see chapter E).
d - Final servomotor check:
Once the gearbox has been selected, you should confirm that the
motor is compatible, taking account of the gearbox input inertia.
- Acceleration torque for the gearbox inertia: 0.24 N.m
(= (gearbox inertia x @ motor)/acceleration time)
- Definitive total starting torque: 7 + 0.24 = 7.24 N.m
Servomotor peak torque > Total starting torque
12.9>7.24 N.m
This value for the gearbox input moment of inertia is negligible
and does not change the choice of servomotor.

In case of starting frequency of over 1000:
Above this number of starts, you should take account of the
correction coefficients given in section A3.4.
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

Bl - Cb DYNABLOC

B1.1- GENERALITES

Les servoréducteurs Cb DYNABLOC a engrenages hélicoidaux
permettent de réduire la vitesse des servomoteurs et d’augmenter le
couple.

lls permettent par ailleurs, d’adapter le moment d’inertie de la charge
entrainée, par rapport a celle du moteur.

Issus de la grande série, les servoréducteurs Cb DYNABLOC
constituent une solution économique pour les utilisations nécessitant un
jeu standard.

La construction robuste, le rendement tres élevé, le montage intégré
du servomoteur, font du Cb DYNABLOC la solution idéale pour les
applications industrielles les plus exigeantes.

B1.1 - GENERAL

Cb DYNABLOC helical servo gearboxes can be used to reduce the
speed of servomotors and increase torque.

They can also be used to adapt the moment of inertia of the driven
load in relation to that of the motor.

A mass-produced product, Cb DYNABLOC servo gearboxes provide
a cost-effective solution for applications which require standard bac-
klash.

Rugged design, very high efficiency and integral servomotor moun-
ting make the Cb DYNABLOC the ideal solution for the most complex
industrial applications.

Gamme / Range

5 tailles de 30 & 34 / 5 sizes from 30 to 34

Rapports de réduction / Gearbox ratio

45 rapports de 1.25 a 200 / 45 ratios from 1.25 to 200

Moment de sortie / Output torque

Jusqu'a 1650 N.m / Up to 1650 N.m

Jeu angulaire / Backlash

STANDARD : 10 a 30 min, selon les tailles et les rapports de réduction.

STANDARD: 10 to 30 min, according to sizes and ratio.

Lubrification / Lubrication

Livré avec huile minérale ISO VG 220, correspondant a la position de fonctionnement demandée (selon ISO 6743/6).

Supplied with ISO VG 220 mineral oil, according to operating position.

Rendement / Efficiency

~ 95 % : valeur moyenne en fonction du rapport de réduction (chapitre E)

~ 95 %: Average value depending on ratio (chapter E)

Arbre lent / Low speed shaft

Plein, claveté : / Solid shaft + key

- Tolérance du diametre selon NFE22-051 et ISO R 775 / Tolerance of diameters in accordance with NFE22-051 and

ISOR 775

- Clavette selon ISO R 773 / Key ISO R 773

Servomoteur Unimotor / Unimotor servomotor

Vitesse nominale 3000 min* / Nominal speed 3000 min*

- Raccordement par connecteurs / Connectors

- Protection standard 1P65, sondes CTP intégrées / IP65 protection, CTP protection
- Retour par codeur incrémental / Incremental encoder feedback

Options : Codeur absolu, frein / Options: Absolute encoder, brake

Finition / Finish

Peinture teinte RAL 9005 (couleur noire), systeme | (1 couche polyuréthane, vinylique de 25/30 pm)

RAL 9005 painting (black), system | (1 coat polyurethane finish 25/30 zm)
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

Bl - Cb DYNABLOC

B1.2 - FIXATION, POSITION DE FONCTIONNEMENT / FIXING FORM, OPERATING POSITION
Forme de fixation : S, BS, BDn..., BT/ Fixing form: S, BS, BDn..., BT

iy ki

S BS-BD
Pattes Bride a trous lisses Bride a trous taraudés
Foot Flange Tapped holes

POSITION DE FONCTIONNEMENT / OPERATING POSITION
Fixation a pattes S/ S Foot mounting

L
[[14]]

|
LT

V5

B53 B54

V1 1 MIRRE V3
POSITIONS DU CONNECTEUR / CONNECTOR POSITIONS
o i)
A : STANDARD B C D
14 LEROY °
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

Bl - Cb DYNABLOC

B1.3 - DESIGNATION — CODIFICATION / ORDERING INFORMATION

(1)

@) REDUCTEUR / GEARBOX

Cb 3333 B5 BS : 39.4 M
Série
réducteur
Gearbox type Taille et indice
constructeur
Size and
construction index Position de
fonctionnement
3031, 3032 Operating position || Forme de fixation Arbre de sortie Réduction exacte
3033 AU e Output shaft Exact ratio
3131, 3133 Pattes : B3, B6 s Type dentiée
3231, 3233 B7, B8, V5, V6 BS 1223204 o,
3331, 3333 Bride : B5, B52 BT 1 22 t0 204
SRR, el B53, B54, V1, V3 BD MI

@ MOTEUR / MOTOR

UNIMOTOR 115 U2 B 30 1 B R CA A
Série Capteur
moteurs Dimension de position
Brushless de la bride Sensor
Brushless Flange
motor dimension T;Ig?érciis CA : codeur incrémental
series 75 Type ||Longueur 4096 pt
du stator Incremental Encoder
95 Stator . 4096 pt (std)
115 length Vitesse SA (2) : codeur absolu
142 nominale Sincos 1 tour
190 A (1) ||Nominal speed Frein Single turn Sincos abso-
B (1) Brake lute encoder
D (1) _ . 1 ||0: sans frein Raccordement R_A (2: cod_eur absolu
Eq) ||3073000min™ | ihout brake Connection type Sincos multitours
1 = evee (et Multi turn Sincos abso-
. Arbre lute encoder
24v bC B :2 connecteurs Shaft  ||AE (2) : Résolver
with 24V DC | |2 connectors R : montage || Resolver Inertie
brake intégré Inertia
Integral -
mounting Al
standard

(1) : suivant sélection / according to selection
(2) : codeur CA = standard — Autres capteurs sur consultation uniquement / CA encoder = standard — Consult Leroy-Somer for other sensor
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B2 - Pjl DYNABLOC

B2.1 - GENERALITES

Les servoréducteurs Pjl DYNABLOC a engrenages planétaires
permettent de réduire la vitesse des servomoteurs et d’augmenter le
couple.

lls permettent par ailleurs, d’adapter le moment d’inertie de la charge
entrainée, par rapport a celle du moteur.

De part leur conception compacte et leur principe de fixation, les
servoréducteurs Pjl DYNABLOC facilitent leur intégration dans les
machines et contribuent & une optimisation économique.

La gamme Pjl DYNABLOC a jeu réduit BASIC bénéficie d’'une haute
rigidité torsionnelle.

Sans entretien, ils sont livrés lubrifiés, multipositions.

B2.1 - GENERAL

Pjl DYNABLOC planetary servo gearboxes can be used to reduce the
speed of servomotors and increase torque.

They can also be used to adapt the moment of inertia of the driven
load in relation to that of the motor.

Due to their compact dimensions and fixing principle, Pjl DYNABLOC
servo gearboxes can be integrated easily into machines and help to
optimise costs.

The Pjl DYNABLOC range with BASIC low backlash benefits from
high torsional rigidity.

Maintenance-free, they are supplied lubricated and are multi-
positional.

Gamme / Range

5 tailles de 050 a 155 / 5 sizes from 050 to 155

Rapports de réduction / Gearbox ratio

1 train : 4 rapports de 3 & 10/ 1 stage : 4 ratios from 3 to 10

2 trains : 4 rapports de 15 a 100 / 2 stages : 4 ratios from 15 to 100

Moment de sortie S5/ S5 Output torque

Jusqu’a 400 N.m / Up to 400 N.m

Jeu angulaire / Backlash BASIC : / BASIC:

1 train < 8 min / 1 stage < 8 min
2 trains < 12 min / 2 stages < 12 min

Lubrification / Lubrication

Livré lubrifié a vie avec graisse synthétique, multipositions. / Life-lubricated with synthetic grease, multiposition.

Rendement / Efficiency 1 train : 97 %/ 1 stage : 97 %

2 trains : 95 % (voir chapitre E) / 2 stages : 95 % (see chapter E)

Arbre lent / Low speed shaft

Plein, claveté : / Solid shaft + key:

- Tolérance des diamétres : k6 / Tolerance of diameters: k6
- Clavette selon DIN 6885 / Key according to DIN 6885

ServomoteurUnimotor/Unimotorservomotor

Vitesse nominale 3000 min™ / Nominal speed 3000 min*

- Raccordement par connecteurs / Connectors

- Protection standard 1P65, sondes CTP intégrées / IP65 protection, CTP protection
- Retour par codeur incrémental / Incremental encoder feedback

Options : Codeur absolu, frein / Options: Absolute encoder, brake

Finition / Finish

Peinture teinte RAL 9005 (couleur noire), systeme | (1 couche polyuréthane, vinylique de 25/30 um)

RAL 9005 painting (black), system | (1 coat polyurethane finish 25/30 pm)
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B2 - Pjl DYNABLOC

B2.2 - FIXATION, POSITION DE FONCTIONNEMENT / FIXING FORM, OPERATING POSITION
Forme de fixation : BT / Fixing form: BT

[ [ — o

BT
Bride a trous taraudés / Tapped holes flange

POSITION DE FONCTIONNEMENT / OPERATING POSITION
Fixation a bride BT / BT fixing form

V3

POSITIONS DU CONNECTEUR / CONNECTOR POSITIONS

A : STANDARD B C D
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B2 - Pjl DYNABLOC

B2.3 - DESIGNATION — CODIFICATION / ORDERING INFORMATION

B

@) REDUCTEUR / GEARBOX

Pjl 1202 B5 BT 25 BASIC MU-FF
Série
réducteur : -
Taille et indice
Gearbox type
constructeur
Size and B
construction index Position de
fonctionnement
Operating position Forme de fixation
0501, 0502 Fixing form
0701, 0702 Réduction exacte Jeu angulaire Type d’entrée
0901, 0902 B5, B52, B53, BT Exact ratio a l'arbre lent Input type
1201, 1202 B54, V1, V3 Backlash at
1551, 1552 low speed shaft
3a 100
BASIC MU-FF
3to 100
UNIMOTOR 95 u2 B 30 0 B A CA A
Série Capteur
moteurs Dimension de position
Brushless ||de la bride SIS
Brushless Flange
i i Type d
motor dimension IgF;Zri: CA : codeur incrémental
series 75 Type Longueur 4096 pt
du stator Incremental Encoder
95
Stator . 4096 pt (std)
115 length Vitesse SA (2) : codeur absolu
142 nominale Sincos 1 tour
190 A (1) ||Nominal speed Frein Single turn Sincos abso-
B (1) Brake lute encoder
D (1) _ 1|0 sans frein Raccordement RA (2) : codeur absolu
I e ] e . Sincos multitours
. : Multi turn Sincos abso-
1: avec frein
Arbre lute encoder
2‘_W bC B : 2 connecteurs Shaft AE (2) : Résolver
with 24V DC |2 connectors Resolver Inertie
brake A :avec Inertia
clavette
with key A:
standard

(1) : suivant sélection / according to selection
(2) : codeur CA = standard — Autres capteurs sur consultation uniquement / CA encoder = standard — Consult Leroy-Somer for other sensor
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B3 - Pjn DYNABLOC

T —
=

% r'F
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B3.1 - GENERALITES

Les servoréducteurs Pjn DYNABLOC a engrenages planétaires,
permettent de réduire la vitesse des servomoteurs et d’augmenter le
couple.

lls permettent par ailleurs d’adapter le moment d’inertie de la charge
entrainée, par rapport a celle du moteur.

Pour répondre aux exigences des servomécanismes a haute
dynamique, les servoréducteurs Pjn DYNABLOC sont dotés d'une
forte capacité de surcharge et d'une trés haute rigidité a la torsion.

Grace a la précision de leur construction, ils sont disponibles avec un
jeu angulaire jusqu'a 1 minute et des rapports de réductions jusqu’a
1000.

Leur conception trés compacte permet une intégration facile dans les
machines, ainsi gu'un gain de poids, particulierement nécessaire
lorsque le servoréducteur est embarqué.

B3.1 - GENERAL

Pjn DYNABLOC planetary servo gearboxes can be used to reduce
the speed of servomotors and increase torque.

They can also be used to adapt the moment of inertia of the driven
load in relation to that of the motor.

In order to meet the requirements of servo mechanisms with strong
dynamics, Pjn DYNABLOC servo gearboxes feature a high overload
capacity and very high torsional rigidity.

Due to their design precision, they are available with backlash up to

1 min and reduction ratios up to 1000.

Their compact dimensions make them easy to integrate into machi-
nes and their light weight is a particular advantage for built-in servo
gearboxes.

Gamme / Range

6 tailles de 080 a 240 / 6 sizes from 080 to 240

Rapports de réduction / Gearbox ratio

1 train : 5 rapports de 3 & 10/ 1 stage : 5 ratios from 3 to 10

2 et 3 trains : 18 rapports de 12 & 1000 / 2 and 3 stages: 18 ratios from 12 to 1000

Moment de sortie S5/ S5 Output torque

Jusqu’a 3400 N.m / Up to 3400 N.m (S1 jusqu’a 1700 N.m / S1 up to 1700 N.m)

Jeu angulaire / Backlash

BASIC : 12 min / BASIC: 12 min
MEDIUM : 3 min / MEDIUM: 3 min
EXPERT : 1 min / EXPERT: 1 min

Lubrification / Lubrication

Livré avec huile synthétique, viscosité 150, correspondant a la position de fonctionnement demandée.
Supplied with synthetic oil, viscosity 150, according to operating position.

Rendement / Efficiency

1 train : 97 % / 1 stage: 97 %
2 trains : 94 % / 2 stages: 94 %
3 trains : 92 % (voir chapitre E) / 3 stages: 92 % (see chapter E)

Arbre lent / Low speed shaft

Plein, claveté ou lisse. / Solid with key or smooth
- Tolérance du diamétre : j6 / Tolerance of diameter : j6

Servomoteur Unimotor/Unimotor servomotor

Vitesse nominale 3000 mint / Nominal speed 3000 min*

- Raccordement par connecteurs / Connectors

- Protection standard IP65, sondes CTP intégrées / IP65 protection, CTP protection
- Retour par codeur incrémental / Incremental encoder feedback

Options : Codeur absolu, frein / Options: Absolute encoder, brake

Finition / Finish

Peinture teinte RAL 9005 (couleur noire), systéeme | (1 couche polyuréthane, vinylique de 25/30 um)
RAL 9005 painting (black), system I (1 coat polyurethane finish 25/30 xm)
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B3 - Pjn DYNABLOC

B3.2 - FIXATION, POSITION DE FONCTIONNEMENT / FIXING FORM, OPERATING POSITION

Forme de fixation : BS / Fixing form: BS

O O
. - )
BS
Bride a trous lisses / Flange
ARBRE DE SORTIE / OUTPUT SHAFT
(CKO) @@©
e E— = — HEE—— -
S SP
Arbre sortant standard (claveté) / Shaft with key (standard) Arbre sortant lisse / Smooth shaft
POSITION DE FONCTIONNEMENT / OPERATING POSITION
Fixation a bride BS / BS fixing form
=T (0] = -
B5 B52 B54
V1

POSITIONS DU CONNECTEUR / CONNECTOR POSITIONS

A : STANDARD B

22
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B3 - Pjn DYNABLOC

B3.3 - DESIGNATION — CODIFICATION / ORDERING INFORMATION

@) REDUCTEUR / GEAR

Pjn 1803 B5 BS 45 MEDIUM MU-FF
Série
réducteur : -
Taille et indice
Gearbox type
constructeur
tSlzet_anq § Easiten cle Forme de fixation
construction index fonctionnement Fixing form
Operating position BS Jeu angulaire
Pjn 0801, 0802, 0803 . a l'arbre lent
Pjn 1101, 1102, 1103 B5, B52, B53, Reduction exacte Backlash at Type d'entree
Pin 1401, 1402, 1403 B54, V1, V3 Exact ratio low speed shaft Input type
Pjn 1801, 1802, 1803
Pjn 1901, 1902, 1903 341000 BASIC
Pjn 2401, 2402, 2403 3 to 1000 MEDIUM MU-FF
EXPERT
UNIMOTOR 95 U2 B 30 0 B A CA A
Série Capteur
moteurs Dimension de position
Brushless | de la bride SErEC
Brushless Flange
motor dimension IgZZrcii: CA : codeur incrémental
series 75 Type ||Longueur 4096 pt
du stator Incremental Encoder
95 Stator . 4096 pt (std)
s length Vthsse SA (2) : codeur absolu
142 nominale Sincos 1 tour
190 A (1) | Nominal speed Frein Single turn Sincos
B (1) Brake absolute encoder
D (1) _ 1|0 sans frein Raccordement RA (2) : codeur absolu
E() ||30=3000min™ | inout brake || Connection type Sincos multitours
. . Multi turn Sincos
1: avec frein
Arbre absolute encoder
24v bC B:2 connecteurs || Shaft ||AE (2) : Résolver
with 24V DC |2 connectors Resolver Inerti
) nertie
brake A :avec Inertia
clavette
with key A:
standard
(1) : suivant sélection / according to selection
(2) : codeur CA = standard — Autres capteurs sur consultation uniquement / CA encoder = standard — Consult Leroy-Somer for other sensor
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min™1) 3000

Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 2

75 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 6,6

Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (104‘ kg.mz) 1,2

Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10~* kg.m?) 1,27

Calibre variateur SP / SP drive rating 2T

Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1  AcceleratingS5  Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 10~* kg.m? Nm Nm Nm
7,50 400 1 Pjn 1403 400 * 0,67 313 505 2,53 [ ]
8,45 355 1 Pjn 1403 343 * 1,35 268 505 2,76 '

9,52 315 1 Pjn 1403 300 * 0,67 235 420 2,68
10,7 280 1 Pjn 1403 280 * 0,68 219 505 3,12
12,0 250 1 Pjn 1403 250 * 0,69 196 505 3,36
13,4 224 1 Pjn 1403 210 * 0,69 164 505 3,78
15,0 200 1 Cb 3233 204 0,26 373 913 4,76
15,0 200 1 Pjn 1403 200 * 0,69 157 505 3,91
15,0 200 2 Cb 3333 200 0,48 367 1252 8,79
16,7 180 1 Cb 3233 174 0,74 319 913 5,56
16,7 180 1 Pjn 1103 175 * 0,46 193 280 2,55
16,7 180 2 Ch 3333 181 0,57 331 1131 9,71
16,7 180 2 Pjn 1403 175 * 1,34 137 505 4,31
18,8 160 1 Ch 3233 159 0,39 291 913 6,07
18,8 160 1 Pjn 1103 160 * 0,24 176 280 2,71
18,8 160 2 Cb 3333 162 0,67 296 1012 10,8
18,8 160 2 Pjn 1403 160 * 0,7 125 505 4,61
21,4 140 1 Cb 3233 144 0,45 264 900 6,70
214 140 1 Pjn 1103 140 * 0,46 154 280 2,99
214 140 2 Cb 3333 141 0,85 257 879 12,4
21,4 140 2 Pjn 1403 140 * 1,34 110 505 5,10
24,0 125 1 Cb 3233 123 0,58 225 768 7,82
24,0 125 1 Pjn 1103 120 * 0,24 132 280 3,35
24,0 125 2 Cb 3333 125 0,99 228 778 14,0
24,0 125 2 Pjn 1403 120 * 0,7 93,9 505 5,76
26,8 112 1 Cb 3233 109 0,67 200 683 8,82
26,8 112 2 Ch 3333 114 1,14 209 715 15,4
27,3 110 1 Pjn 1103 112 * 0,47 123 280 3,54
27,3 110 2 Pjn 1403 112 * 1,37 87,7 505 6,09
30,0 100 1 Ch 3233 98,2 0,79 180 613 9,78
30,0 100 1 Pjn 1102 100 * 0,23 63,9 200 3,45
30,0 100 2 Ch 3333 101 1,35 185 632 17,3
33,3 90 1 Ch 3233 86,5 0,94 158 540 11,1
33,3 90 1 Pjn 1103 90 * 0,25 99,1 280 4,21
33,3 90 2 Cb 3333 90,1 1,58 165 563 19,4
33,3 90 2 Pjn 1403 90 * 0,74 70,4 447 7,31
375 80 1 Cb 3233 77,9 1,08 142 486 12,3
37,5 80 1 Pjn 1103 84 * 0,47 92,5 280 4,45
37,5 80 2 Cb 3333 80,9 1,83 148 505 215
37,5 80 2 Pjn 1403 84 * 1,37 65,7 417 7,75
42,3 71 1 Cb 3133 69,2 0,33 127 280 4,31
42,3 71 1 Pjn 1102 70 * 0,23 44,7 280 5,58
42,3 71 2 Ch 3233 68,6 1,23 125 428 13,9
42,3 71 3 Ch 3333 74,4 2,04 136 465 23,4
47,6 63 1 Ch 3133 65,3 * 0,36 119 274 4,47
47,6 63 1 Pjn 1103 63 * 0,5 69,4 280 5,67
47,6 63 2 Ch 3233 64,2 1,39 117 401 14,8
47,6 63 2 Pjn 1403 63 * 1,45 49,3 313 9,95
47,6 63 3 Ch 3333 66,1 2,36 121 413 26,2
53,6 56 1 Cb 3133 57,8 0,42 106 263 4,84
53,6 56 1 Pjn 1103 60 * 0,87 66,1 280 5,92
53,6 56 2 Cb 3233 55,7 1,66 102 348 17,0
53,6 56 2 Pjn 1403 60 * 2,51 47,0 298 10,4

LEROY® 25

SOMER



DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min1) 3000

Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 2

75 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 6,6

Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10~% kg.m?) 1,2

Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10 kg.m?) 1,27

Calibre variateur SP / SP drive rating 2T

Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1  AcceleratingS5  Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
60,0 50 1 Cb 3133 49,1 0,07 90,8 310 8,55
60,0 50 1 Pjl 1202 50 * 5,49 47,5 200 5,21
60,0 50 1 Pjn 0802 50 * 0,03 65,8 102 2,77
60,0 50 2 Cb 3233 50,2 0,28 92,7 317 18,6
60,0 50 2 Pjn 1102 50 * 0,23 32,0 248 7,28
60,0 50 3 Cb 3333 48,7 0,52 90,0 307 34,2
66,7 45 1 Cb 3032 45,4 0,02 83,8 178 4,15
66,7 45 1 Pjn 0803 45* 0,116 65,5 75,0 2,23
66,7 45 2 Cb 3133 445 0,09 82,3 281 9,40
66,7 45 2 Pjn 1103 45* 0,92 49,5 238 7,63
66,7 45 3 Cb 3233 43 0,36 79,4 271 21,6
66,7 45 3 Pjn 1403 45 * 2,65 35,2 224 11,4
75,0 40 1 Cb 3032 40,3 0,02 74,5 178 4,65
75,0 40 1 Pjn 0802 40 * 0,031 52,6 102 3,31
75,0 40 2 Cb 3133 38,8 0,11 71,8 245 10,7
75,0 40 2 Pjn 1102 40 * 0,24 25,6 199 8,77
75,0 40 3 Cb 3233 39,2 0,41 72,4 247 23,6
84,5 35,5 1 Cb 3032 35,7 0,03 66,0 177 5,22
84,5 355 1 Pjn 0802 35* 0,059 46,1 102 3,70
84,5 355 2 Cb 3133 354 0,12 65,4 223 11,7
84,5 35,5 2 Pjn 1102 35* 0,46 22,4 174 9,83
84,5 35,5 3 Cb 3233 35,5 0,48 65,6 224 26,0
95,2 315 1 Cb 3032 32,5 0,03 60,0 177 571
95,2 315 1 Pjl 1202 30* 5,49 28,5 160 7,32
95,2 315 1 Pjn 0802 30* 0,032 39,5 102 4,22
95,2 315 2 Cb 3133 30,6 0,15 56,5 193 13,5
95,2 315 2 Pjn 1102 30* 0,25 19,2 149 11,2
95,2 315 3 Cb 3233 30,3 0,62 56,0 191 29,1
107 28 1 Cb 3032 28,8 0,04 53,3 177 6,41
107 28 1 Pjn 0802 28 * 0,06 36,8 102 4,48
107 28 2 Cb 3133 27,2 0,18 50,3 172 15,1
107 28 2 Pjn 1102 28 * 0,47 17,9 139 12,0
107 28 3 Cb 3233 26,9 0,72 49,8 170 31,5
120 25 1 Cb 3032 25,6 0,05 47,3 161 7,18
120 25 1 Pjl 0902 25* 1,78 35,4 80,0 3,88
120 25 1 Pjn 0802 25* 0,107 32,9 102 4,94
120 25 2 Cb 3133 24,4 0,22 45,1 154 16,8
120 25 2 Pjl 1202 25* 5,49 23,8 133 9,42
120 25 2 Pjn 1102 25* 0,85 16,0 124 13,2
120 25 3 Cb 3233 24,2 0,86 44,7 153 33,9
134 22,4 1 Cb 3032 22,8 0,06 42,1 144 8,03
134 22,4 1 Pjn 0802 21+ 0,063 27,6 102 5,77
134 22,4 2 Cb 3133 21,4 0,26 39,5 135 18,3
134 22,4 2 Pjn 1102 21+ 0,5 13,4 104 15,5
134 22,4 3 Cb 3233 21,3 1,02 39,4 134 37,0
150 20 1 Cb 3032 20,2 0,07 37,4 128 9,02
150 20 1 Pjn 0802 20* 0,166 26,3 102 6,03
150 20 2 Cb 3133 20,2 0,29 37,3 127 19,1
150 20 2 Pjn 1102 20* 0,87 12,8 99,3 16,2
150 20 3 Cb 3233 19,2 1,18 35,4 121 39,6
167 18 1 Cb 3032 18,1 0,08 33,4 114 10,0
167 18 2 Cb 3133 17 0,36 31,4 107 21,5
167 18 3 Cb 3233 16,9 1,41 31,2 107 43,2
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000

Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 2

75 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 6,6

Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 1,2

Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (1074 kg.m?) 1,27

Calibre variateur SP / SP drive rating 2T

Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1  AcceleratingS5  Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H

min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
188 16 1 Cb 3032 15,4 0,11 28,4 96,9 11,7
188 16 1 Pjn 0802 16 * 0,17 21,1 90,2 7,38
188 16 2 Cb 3133 16 0,40 29,6 101 22,4
188 16 2 Pjn 1102 16 * 1,33 10,2 79,4 19,9
188 16 3 Cb 3233 15,8 1,54 29,2 99,8 45,2
214 14 1 Cb 3032 14,2 * 0,12 26,3 89,8 12,6
214 14 1 Pjl 0902 15* 1,78 21,2 72,0 5,56
214 14 1 Pjn 0802 15* 0,116 19,7 84,6 7,83
214 14 2 Cb 3133 14,2 0,47 26,2 89,6 24,3
214 14 2 Pjl 1202 15* 5,49 14,3 79,8 13,6
214 14 2 Pjn 1102 15* 0,92 9,59 74,4 21,2
214 14 3 Cb 3233 13,7 1,86 25,4 86,6 49,8
240 12,5 1 Cb 3032 12,2 0,15 22,6 77,2 14,6
240 12,5 1 Pjn 0802 12 * 0,18 15,8 67,7 6,81
240 12,5 2 Cb 3133 12,4 0,56 23,0 78,4 26,6
240 12,5 2 Pjn 1102 12 * 14 7,67 59,6 20,8
240 12,5 3 Cb 3233 12,3 0,99 22,7 77,4 41,9
268 11,2 1 Cb 3032 10,9 0,17 20,2 68,9 16,3
268 11,2 2 Cb 3133 10,9 0,67 20,2 69,0 29,0
268 11,2 3 Cb 3233 10,8 * 1,19 20,0 68,1 47,7
300 10 1 Ch 3032 10,2 0,19 18,8 64,3 17,3
300 10 1 Pjl 0901 10 * 1,77 14,5 59,1 7,93
300 10 1 Pjn 0801 10 * 0,033 10,4 55,0 6,70
300 10 2 Ch 3133 10,4 0,33 19,3 65,8 28,1
300 10 2 Pjl 1201 10 * 5,42 9,70 54,3 19,6
300 10 3 Cb 3233 9,72 1,39 18,0 61,4 53,0
333 9 1 Cb 3032 8,59 0,25 15,9 54,2 20,4
333 9 1 Pjn 0802 9* 0,337 11,8 50,8 8,87
333 9 2 Cb 3133 8,79 0,42 16,2 55,4 33,3
333 9 2 Pjn 1102 9* 2,61 5,75 44,7 27,3
333 9 3 Ch 3233 8,57 1,68 15,8 54,1 60,1
375 8 1 Cb 3031 8,13 * 0,02 15,2 32,0 4,11
375 8 1 Cb 3333 8,14 * 3,43 15,0 51,3 104
375 8 2 Cb 3032 8,16 0,27 15,1 51,5 215
375 8 3 Ch 3131 7,91 0,07 14,8 50,4 13,0
423 7,1 1 Cb 3031 7,22 0,022 13,5 32,0 4,62
423 7,1 1 Pjl 0701 7* 0,28 12,6 32,0 4,85
423 7,1 1 Pjn 0801 7* 0,064 7,27 38,5 12,0
423 7,1 2 Cb 3032 7,38 0,29 13,6 46,6 23,5
423 7,1 2 Pjl 0901 7* 1,77 10,1 41,4 12,3
423 7,1 3 Ch 3131 7,17 0,08 13,4 457 14,3
423 7,1 3 Pjl 1201 7* 5,42 6,79 38,0 30,5
476 6,3 1 Cb 3031 6,4 * 0,03 11,9 32,0 5,20
476 6,3 2 Ch 3131 6,25 * 0,10 11,7 39,8 16,4
476 6,3 3 Ch 3133 6,42 0,68 11,9 40,5 39,7
536 5,6 1 Cb 3031 5,82 0,031 10,9 32,0 571
536 5,6 2 Cb 3131 5,69 0,113 10,6 36,3 18,0
536 5,6 3 Chb 3133 5,65 0,82 10,4 35,7 41,3
600 5 1 Cb 3031 5,17 0,04 9,65 32,0 6,41
600 5 1 Pjl 0701 5* 0,28 9,02 31,3 6,74
600 5 1 Pjn 0801 5* 0,118 5,19 27,5 22,0
600 5 2 Ch 3131 4,92 0,14 9,18 31,3 20,8
600 5 2 Pjl 0901 5* 1,77 7,23 29,5 17,0
600 5 3 Ch 3231 4,88 * 0,56 9,10 31,1 33,6
600 5 3 Pjl 1201 5* 5,42 4,85 27,2 42,2
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DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 2
75 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 6,6
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 1,2
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10~* kg.m?) 1,27
Calibre variateur SP / SP drive rating 2T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1  AcceleratingS5  Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
667 4,5 1 Cb 3031 4,58 0,04 8,56 29,2 7,22
667 4,5 2 Cb 3131 4,38 0,17 8,19 28,0 23,4
667 4,5 3 Cb 3231 4,33 0,65 8,09 27,6 37,8
750 4 1 Cb 3031 4,08 0,05 7,61 26,0 8,10
750 4 1 Pjn 0801 4* 0,183 4,15 22,0 27,2
750 4 2 Cb 3131 3,93 0,2 7,33 25,0 26,1
750 4 3 Cb 3231 3,89 0,78 7,27 24,8 42,1
845 3,55 1 Cb 3031 3,63 * 0,06 6,77 23,1 9,09
845 3,55 2 Cb 3131 3,44 * 0,23 6,42 219 29,8
845 3,55 3 Cb 3231 3,43 0,92 6,40 219 47,7
952 3,15 1 Cb 3031 3,24 0,07 6,04 20,6 10,2
952 3,15 1 Pjl 0701 3* 0,28 5,41 18,8 10,1
952 3,15 1 Pjn 0801 3* 0,343 3,11 16,5 25,0
952 3,15 2 Cb 3131 3,25 * 0,26 6,07 20,7 315
952 3,15 2 Pjl 0901 3* 1,77 4,34 17,7 25,3
952 3,15 3 Cb 3231 3,09 1,05 5,76 19,7 52,9
952 3,15 3 Pjl 1201 3* 5,42 2,91 16,3 62,9
1071 2,8 1 Cb 3031 2,75* 0,09 5,13 17,5 12,0
1071 2,8 2 Cb 3131 2,74 0,32 511 17,4 36,5
1071 2,8 3 Cb 3231 2,72* 1,24 5,08 17,3 60,1
1200 2,5 1 Cb 3031 2,55 * 0,10 4,76 16,3 12,9
1200 2,5 2 Cb 3131 2,58 0,35 4,81 16,4 354
1200 25 3 Cb 3231 2,55 1,35 4,75 16,2 64,1
1339 2,24 1 Cb 3031 2,19 0,13 4,09 14,0 15,0
1339 2,24 2 Cb 3131 2,29 0,41 4,27 14,6 37,8
1339 2,24 3 Cb 3231 2,21 1,61 4,12 14,1 68,2
1500 2 1 Cb 3031 1,96 0,15 3,65 12,5 16,8
1500 2 2 Cb 3131 2* 0,48 3,73 12,7 39,8
1667 1,8 1 Cb 3031 1,83 0,16 3,41 11,6 17,9
1667 1,8 2 Cb 3131 1,76 * 0,57 3,29 11,2 41,6
1875 1,6 1 Cb 3031 1,54 0,21 2,87 9,81 21,3
2143 1,4 1 Cb 3031 1,46 0,22 2,73 9,32 22,5
2400 1,25 1 Cb 3031 1,32 0,22 2,47 8,43 24,8
* : réduction finie, voir chapitre E / Finite ratio, see chapter E
Jeu / Backlash : « Cb = STANDARD (10’ a/to 30’)
* Pjl = BASIC (8’ a/to 12')
« Pjn = BASIC (12"), MEDIUM (3") ou/or EXPERT (<1’)
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 3,9
95 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 12,9
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 2,9
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (104‘ kg.mz) 3,29
Calibre variateur SP / SP drive rating 3,5T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input outputtorque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
15,0 200 1 Cb 3333 200 0,48 732 1670 8,79
15,0 200 1 Pjn 1803 200 * 2,88 475 1120 7,44
16,7 180 1 Cb 3333 181 0,57 661 1670 9,71
16,7 180 1 Pjn 1803 175 * 5,64 416 1120 8,32
18,8 160 1 Cb 3333 162 0,67 592 1670 10,8
18,8 160 1 Pjn 1803 160 * 2,94 380 1120 8,98
214 140 1 Cb 3333 141 0,85 514 1670 12,4
21,4 140 1 Pjn 1403 140 * 1,34 352 505 5,10
214 140 2 Pjn 1803 140 * 5,64 333 1120 10,1
24,0 125 1 Cb 3233 123 0,57 449 913 7,82
24,0 125 1 Pjn 1403 120 * 0,7 301 505 5,76
24,0 125 2 Cb 3333 125 0,99 455 1531 14,0
24,0 125 2 Pjn 1803 120 * 2,95 285 1120 11,5
26,8 112 1 Cb 3233 109 0,67 399 913 8,82
26,8 112 2 Cb 3333 114 1,14 418 1407 15,4
27,3 110 1 Pjn 1403 112 * 1,37 281 505 6,09
27,3 110 2 Pjn 1803 112 * 5,76 266 1120 12,3
30,0 100 1 Cb 3233 98,2 0,79 359 913 9,78
30,0 100 1 Pjl 1552 100 * 5,33 124 320 5,97
30,0 100 1 Pjn 1402 100 * 0,67 153 340 5,89
30,0 100 2 Cb 3333 101 1,35 369 1243 17,3
30,0 100 2 Pjn 1802 100 * 2,81 11,3 680 11,0
33,3 90 1 Cb 3233 86,5 0,94 316 911 11,1
33,3 90 1 Pjn 1403 90 * 0,74 226 505 7,31
33,3 90 2 Cb 3333 90,1 1,58 329 1108 19,4
33,3 90 2 Pjn 1803 90 * 3,1 214 951 15,0
37,5 80 1 Cb 3233 77,9 1,08 284 909 12,3
37,5 80 1 Pjn 1403 84 * 1,37 211 505 7,75
37,5 80 2 Cb 3333 80,9 1,83 295 994 21,5
375 80 2 Pjn 1803 84 * 5,78 200 887 15,9
42,3 71 1 Cb 3233 68,6 1,28 251 843 13,9
42,3 71 1 Pjn 1102 70 * 0,23 170 280 5,58
42,3 71 2 Cb 3333 74,4 2,04 272 915 23,4
42,3 71 2 Pjn 1402 70 * 0,68 107 505 9,94
42,3 71 3 Pjn 1802 70* 2,84 7,90 600 20,8
47,6 63 1 Cb 3233 64,2 1,39 235 789 14,8
47,6 63 1 Pjn 1103 63 * 0,5 178 280 5,67
47,6 63 2 Cb 3333 66,1 2,36 241 813 26,2
47,6 63 2 Pjn 1403 63 * 1,45 158 505 9,95
47,6 63 3 Pjn 1803 63 * 6,09 150 666 20,8
53,6 56 1 Cb 3233 55,7 1,66 203 685 17,0
53,6 56 1 Pjn 1103 60 * 0,87 170 280 5,92
53,6 56 2 Cb 3333 57,6 2,80 210 708 30,0
53,6 56 2 Pjn 1403 60 * 2,51 151 505 10,4
53,6 56 3 Pjn 1803 60 * 10,65 143 634 21,8
60,0 50 1 Cb 3233 50,2 0,28 185 623 18,6
60,0 50 1 Pjl 1552 50 * 5,33 61,8 400 11,0
60,0 50 1 Pjn 1102 50 * 0,23 121 280 7,28
60,0 50 2 Cb 3333 48,7 0,52 180 605 34,2
60,0 50 2 Pjn 1402 50 * 0,69 76,6 500 13,0
60,0 50 3 Pjn 1802 50 * 2,89 5,64 429 27,6
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DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 3,9
95 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 12,9
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 2,9
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (104‘ kg.mz) 3,29
Calibre variateur SP / SP drive rating 3,5T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input outputtorque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
66,7 45 1 Cb 3233 43 0,36 159 534 21,6
66,7 45 1 Pjn 1103 45 * 0,92 127 280 7,63
66,7 45 2 Cb 3333 44 0,62 162 546 37,9
66,7 45 2 Pjn 1403 45 * 2,65 113 420 11,4
66,7 45 3 Pjn 1803 45* 11,25 107 475 28,6
75,0 40 1 Cb 3133 38,8 0,11 143 400 10,7
75,0 40 1 Pjn 1102 40 * 0,24 97,0 280 8,77
75,0 40 2 Cb 3233 39,2 0,41 145 487 23,6
75,0 40 2 Pjn 1402 40 * 0,71 61,3 400 15,7
75,0 40 3 Cb 3333 394 0,73 145 489 42,3
75,0 40 3 Pjn 1802 40 * 2,95 4,51 343 33,6
84,5 35,5 1 Cb 3133 354 0,12 131 399 11,7
84,5 35,5 1 Pjn 1102 35* 0,46 84,9 280 9,83
84,5 35,5 2 Cb 3233 35,5 0,48 131 441 26,0
84,5 35,5 2 Pjn 1402 35* 1,35 53,6 350 17,6
84,5 35,5 3 Cb 3333 34,2 0,93 126 425 48,7
84,5 35,5 3 Pjn 1802 35* 5,65 3,95 300 37,8
95,2 31,5 1 Cb 3133 30,6 0,15 113 380 13,5
95,2 315 1 Pjl 1202 30* 5,49 82,7 180 7,32
95,2 315 1 Pjn 1102 30* 0,25 72,8 280 11,2
95,2 315 2 Cb 3233 30,3 0,62 112 376 29,1
95,2 315 2 Pjn 1402 30 * 0,75 46,0 300 20,2
95,2 315 3 Cb 3333 30,2 1,10 112 376 55,1
95,2 315 3 Pjn 1802 30 * 3,1 3,38 257 43,5
107 28 1 Cb 3133 27,2 0,18 101 338 15,1
107 28 1 Pjn 1102 28 * 0,47 67,9 280 12,0
107 28 2 Cb 3233 26,9 0,72 99,4 334 315
107 28 2 Pjn 1402 28 * 1,38 42,9 280 215
107 28 3 Cb 3333 27,8 1,26 103 345 59,9
107 28 3 Pjn 1802 28* 5,78 3,16 240 46,3
120 25 1 Cb 3133 24,4 0,22 90,1 303 16,8
120 25 1 Pjl 1202 25* 5,49 68,9 200 9,42
120 25 1 Pjn 1102 25* 0,85 60,6 272 13,2
120 25 2 Cb 3233 24,2 0,86 89,3 301 33,9
120 25 2 Pjl 1552 25* 5,33 30,9 245 19,4
120 25 2 Pjn 1402 25* 2,46 38,3 250 23,8
120 25 3 Cb 3333 24,6 1,51 90,7 305 66,7
120 25 3 Pjn 1802 25* 10,39 2,82 214 51,4
134 22,4 1 Cb 3032 22,8 0,08 84,0 175 8,03
134 22,4 1 Pjn 0802 21~ 0,063 65,1 102 5,77
134 22,4 2 Cb 3133 21,4 0,26 78,8 265 18,3
134 22,4 2 Pjn 1102 21~ 0,5 50,9 229 15,5
134 22,4 3 Cb 3233 21,3 1,02 78,6 265 37,0
134 22,4 3 Pjn 1402 21* 1,46 32,2 210 27,9
150 20 1 Cb 3032 20,2 0,07 74,7 175 9,02
150 20 1 Pjn 0802 20* 0,166 62,0 102 6,03
150 20 2 Cb 3133 20,2 0,29 74,5 251 19,1
150 20 2 Pjn 1102 20* 0,87 48,5 218 16,2
150 20 3 Cb 3233 19,2 1,18 70,8 238 39,6
150 20 3 Pjn 1402 20* 2,52 30,6 200 29,1
167 18 1 Cb 3032 18,1 0,08 66,7 174 10,0
167 18 2 Cb 3133 17 0,36 62,8 211 21,5
167 18 3 Cb 3233 16,9 1,41 62,4 210 43,2
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 3,9
95 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 12,9
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 2,9
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (104‘ kg.mz) 3,29
Calibre variateur SP / SP drive rating 3,5T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input outputtorque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
188 16 1 Cb 3032 15,4 0,11 56,7 173 11,7
188 16 1 Pjn 0802 16 * 0,17 49,6 102 7,38
188 16 2 Cb 3133 16 0,40 59,2 199 22,4
188 16 2 Pjn 1102 16 * 1,33 38,8 174 19,9
188 16 3 Cb 3233 15,8 1,54 58,4 196 45,2
188 16 3 Pjn 1402 16 * 3,86 24,5 160 35,8
214 14 1 Cb 3032 14,2 * 0,12 52,5 173 12,6
214 14 1 Pjl 1202 15* 5,49 41,3 170 13,6
214 14 1 Pjn 0802 15* 0,116 46,5 102 7,83
214 14 2 Cb 3133 14,2 0,47 52,4 176 24,3
214 14 2 Pjn 1102 15+ 0,92 36,4 163 21,2
214 14 3 Cb 3233 13,7 1,86 50,7 170 49,8
214 14 3 Pjn 1402 15* 2,67 23,0 150 38,1
240 12,5 1 Cb 3032 12,2 0,15 45,1 152 14,6
240 12,5 1 Pjn 0802 12 * 0,18 37,2 70,0 6,81
240 12,5 2 Cb 3133 12,4 0,56 45,9 154 26,6
240 12,5 2 Pjn 1102 12 * 1,4 29,1 131 20,8
240 12,5 3 Cb 3233 12 * 2,21 44,4 150 54,3
240 12,5 3 Pjn 1402 12 * 4,09 18,4 120 47,0
268 11,2 1 Cb 3032 10,9 0,17 40,3 136 16,3
268 11,2 2 Cb 3133 10,9 0,67 40,4 136 29,0
268 11,2 3 Cb 3233 10,8 * 1,19 39,9 134 47,7
300 10 1 Cb 3032 10,2 0,19 37,6 127 17,3
300 10 1 Pjl 0901 10 * 1,77 32,9 72,0 7,93
300 10 1 Pjn 0801 10 * 0,033 28,8 56,0 6,70
300 10 2 Cb 3133 10,4 0,33 38,5 130 28,1
300 10 2 Pjl 1201 10 * 5,42 28,1 115 19,6
300 10 2 Pjn 1101 10 * 0,26 17,9 105 22,7
300 10 3 Cb 3233 9,72 1,39 35,9 121 53,0
300 10 3 Pjl 1551 10 * 25,73 12,6 99,9 35,6
300 10 3 Pjn 1401 10 * 0,79 1,16 88,5 38,8
333 9 1 Cb 3032 8,59 0,25 31,7 107 20,4
333 9 1 Pjn 0802 9* 0,337 27,9 70,0 8,87
333 9 2 Cb 3133 8,79 0,42 32,4 109 33,3
333 9 2 Pjn 1102 9* 2,61 21,8 98,0 27,3
333 9 3 Cb 3233 8,57 1,68 31,6 106 60,1
333 9 3 Pjn 1402 9* 7,76 13,8 89,9 62,0
375 8 1 Cb 3032 8,16 0,27 30,1 101 215
375 8 2 Cb 3133 7,57 1,14 28,0 94,1 36,7
375 8 3 Cb 3231 8,08 0,26 30,1 101 20,3
423 7,1 1 Cb 3032 7,38 0,29 27,3 91,7 23,5
423 7,1 1 Pjl 0901 7* 1,77 23,0 80,0 12,3
423 7,1 1 Pjn 0801 7* 0,064 20,2 75,0 12,0
423 7,1 2 Cb 3133 7,19 1,20 26,5 89,2 37,9
423 7,1 2 Pjl 1201 7* 5,42 19,7 80,8 30,5
423 7,1 2 Pjn 1101 7* 0,52 12,6 73,7 38,9
423 7,1 3 Cb 3231 6,92 0,33 25,8 86,8 23,7
423 7,1 3 Pjn 1401 7* 1,54 0,81 61,9 77,4
476 6,3 1 Cb 3131 6,25 * 0,10 23,3 78,4 16,4
476 6,3 2 Cb 3133 6,42 0,68 23,7 79,8 39,7
476 6,3 3 Cb 3231 6,31 0,38 23,5 79,2 26,0
536 5,6 1 Cb 3131 5,69 0,113 21,2 71,4 18,0
536 5,6 2 Cb 3133 5,65 0,82 20,9 70,2 41,3
536 5,6 3 Cb 3231 571 0,44 21,3 71,7 28,7
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DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 3,9
95 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 12,9
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 2,9
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (104‘ kg.mz) 3,29
Calibre variateur SP / SP drive rating 3,5T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input outputtorque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
600 5 1 Cb 3131 4,92 0,14 18,3 61,7 20,8
600 5 1 Pjl 0901 5* 1,77 16,4 60,1 17,0
600 5 1 Pjn 0801 5* 0,118 14,4 58,1 22,0
600 5 2 Cb 3231 4,88 * 0,56 18,2 61,2 33,6
600 5 2 Pjl 1201 5* 5,42 14,1 57,7 42,2
600 5 2 Pjn 1101 5* 0,96 8,97 52,6 63,9
600 5 3 Cb 3331 4,87 0,96 18,1 61,1 59,8
600 5 3 Pjl 1551 5* 25,73 6,31 50,0 85,1
600 5 3 Pjn 1401 5* 2,83 0,58 44,2 109
667 4,5 1 Cb 3131 4,38 0,17 16,3 55,0 234
667 45 2 Cb 3231 4,33 0,65 16,2 54,4 37,8
667 4,5 3 Cb 3331 4,47 1,10 16,7 56,1 60,4
750 4 1 Cb 3031 4,08 0,05 15,2 32,0 8,10
750 4 1 Pjn 0801 4* 0,183 11,5 46,4 27,2
750 4 2 Cb 3131 3,93 0,20 14,6 49,3 26,1
750 4 2 Pjn 1101 4* 1,47 7,18 42,1 74,2
750 4 3 Cb 3133 3,91 1,46 14,4 48,6 49,2
750 4 3 Pjn 1401 4* 4,35 0,47 35,4 134
845 3,55 1 Cb 3031 3,63 * 0,06 13,5 32,0 9,09
845 3,55 2 Cb 3131 3,44 * 0,23 12,8 43,1 29,8
845 3,55 3 Cb 3133 3,71 1,56 13,7 46,1 50,5
952 3,15 1 Cb 3031 3,24 0,07 12,1 32,0 10,2
952 3,15 1 Pjn 0801 3* 0,343 8,64 34,8 25,0
952 3,15 2 Cb 3131 3,25 * 0,26 12,1 40,8 315
952 3,15 2 Pjl 0901 3* 1,77 9,86 36,1 25,3
952 3,15 2 Pjn 1101 3* 2,72 5,38 31,6 77,7
952 3,15 3 Cb 3231 3,09 1,05 11,5 38,7 52,9
952 3,15 3 Pjl 1201 3* 5,42 8,44 34,6 62,9
952 3,15 3 Pjn 1401 3* 8,21 0,35 26,5 148
1071 2,8 1 Cb 3031 2,75* 0,09 10,3 32,0 12,0
1071 2,8 2 Cb 3131 2,74 0,32 10,2 34,3 36,5
1071 2,8 3 Cb 3231 2,72 * 1,24 10,1 34,1 60,1
1200 2,5 1 Cb 3031 2,55* 0,10 9,51 32,0 12,9
1200 2,5 2 Cb 3131 2,58 0,35 9,62 32,4 35,4
1200 2,5 3 Cb 3231 2,55 1,35 9,49 31,9 64,1
1339 2,24 1 Cb 3031 2,19 0,13 8,17 27,5 15,0
1339 2,24 2 Cb 3131 2,29 0,41 8,52 28,7 37,8
1339 2,24 3 Cb 3231 2,21 1,61 8,23 27,7 68,2
1500 2 1 Cb 3031 1,96 0,15 7,30 24,6 16,8
1500 2 2 Cb 3131 2* 0,48 7,46 25,1 39,8
1500 2 3 Cb 3231 1,94 * 1,88 7,22 24,3 73,3
1667 1,8 1 Cb 3031 1,83 0,16 6,81 22,9 17,9
1667 1,8 2 Cb 3131 1,76 * 0,57 6,56 22,1 41,6
1875 1,6 1 Cb 3031 1,54 0,21 5,74 19,3 21,3
2143 14 1 Cb 3031 1,46 0,22 5,45 18,3 22,5
2400 1,25 1 Cb 3031 1,32 0,22 4,93 16,6 24,8
2400 1,25 2 Cb 3131 1,22 * 0,93 4,54 15,3 48,0
2679 1,12 1 Cb 3131 1,16 * 0,97 4,31 14,5 49,4
*: réduction finie, voir chapitre E / Finite ratio, see chapter E
Jeu / Backlash : « Cb = STANDARD (10’ &/to 30’)
« Pjl = BASIC (8’ &/to 12')
« Pjn = BASIC (12), MEDIUM (3") ou/or EXPERT (<1’)
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 55
115 U 2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 19,8
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 6,7
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10~* kg.m?) 7,14
Calibre variateur SP / SP drive rating 4,5T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1  AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~! 10~* kg.m? Nm Nm Nm
16,7 180 1 Cb 3433 172 1,63 890 3218 19,6
18,8 160 1 Ch 3433 155 1,92 800 2928 21,7
21,4 140 1 Cb 3333 141 0,85 730 1670 12,4
214 140 1 Pjn 1803 140 * 5,64 536 1120 10,1
214 140 2 Cb 3433 140 2,25 725 2651 24,0
24,0 125 1 Ch 3333 125 0,99 646 1670 14,0
24,0 125 1 Pjn 1803 120 * 2,95 460 1120 11,5
24,0 125 2 Cb 3433 129 2,55 668 2442 26,0
26,8 112 1 Ch 3333 114 1,14 594 1670 15,4
26,8 112 2 Ch 3433 111 3,21 574 2099 30,1
27,3 110 1 Pjn 1803 112 * 5,76 429 1120 12,3
30,0 100 1 Cb 3333 101 1,35 525 1670 17,3
30,0 100 1 Pjn 1802 100 * 2,81 162 680 11,0
30,0 100 2 Ch 3433 104 3,53 535 1956 32,0
33,3 90 1 Ch 3233 86,5 0,94 449 911 11,1
33,3 90 1 Pjn 1403 90 * 0,74 357 505 7,31
33,3 90 2 Cb 3333 90,1 1,58 468 1669 19,4
33,3 90 2 Pjn 1803 90 * 3,1 345 1120 15,0
33,3 90 3 Ch 3433 90,7 4,27 468 1713 36,6
37,5 80 1 Cb 3233 77,9 1,08 404 909 12,3
37,5 80 1 Pjn 1403 84 * 1,37 333 505 7,75
37,5 80 2 Ch 3333 80,9 1,83 420 1530 21,5
37,5 80 2 Pjn 1803 84 * 5,78 322 1120 15,9
37,5 80 3 Cb 3433 80,1 5,07 414 1514 41,3
42,3 71 1 Cb 3233 68,6 1,28 356 907 13,9
42,3 71 1 Pjn 1402 70 * 0,68 213 505 9,94
42,3 71 2 Ch 3333 74,4 2,04 386 1408 23,4
42,3 71 2 Pjn 1802 70 * 2,84 113 1054 20,8
42,3 71 3 Cb 3433 71,4 5,94 369 1348 46,2
47,6 63 1 Cb 3233 64,2 1,39 333 906 14,8
47,6 63 1 Pjn 1403 63 * 1,45 250 505 9,95
47,6 63 2 Ch 3333 66,1 2,36 343 1250 26,2
47,6 63 2 Pjn 1803 63 * 6,09 241 1061 20,8
47,6 63 3 Cb 3433 63,9 6,88 330 1208 51,4
53,6 56 1 Cb 3233 55,7 1,66 289 902 17,0
53,6 56 1 Pjn 1403 60 * 2,51 238 505 10,4
53,6 56 2 Cb 3333 57,6 2,80 299 1089 30,0
53,6 56 2 Pjn 1803 60 * 10,65 230 1011 21,8
53,6 56 3 Cb 3433 54,7 8,47 283 1034 59,8
60,0 50 1 Cb 3233 48,9 1,95 254 900 19,3
60,0 50 1 Pjl 1552 50 * 5,33 138 400 11,0
60,0 50 1 Pjn 1102 50 * 0,23 196 280 7,28
60,0 50 2 Cb 3333 48,7 0,52 255 930 34,2
60,0 50 2 Pjn 1402 50 * 0,69 152 505 13,0
60,0 50 3 Cb 3433 50,3 1,34 263 961 64,2
60,0 50 3 Pjn 1802 50 * 2,89 80,8 753 27,6
66,7 45 1 Cb 3233 43 0,36 225 822 21,6
66,7 45 1 Pjn 1103 45* 0,92 193 280 7,63
66,7 45 2 Cb 3333 44 0,62 231 841 37,9
66,7 45 2 Pjn 1403 45 * 2,65 179 420 11,4
66,7 45 3 Cb 3433 42,5 1,80 222 811 75,5
66,7 45 3 Pjn 1803 45* 11,25 172 758 28,6
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DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 55
115 U 2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 19,8
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 6,7
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10~* kg.m?) 7,14
Calibre variateur SP / SP drive rating 4,5T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
75,0 40 1 Cb 3233 39,2 0,41 206 749 23,6
75,0 40 1 Pjn 1102 40 * 0,24 157 280 8,77
75,0 40 2 Cb 3333 394 0,73 206 752 42,3
75,0 40 2 Pjn 1402 40 * 0,71 121 505 15,7
75,0 40 3 Ch 3433 38,2 2,12 200 730 83,7
75,0 40 3 Pjn 1802 40 * 2,95 64,7 602 33,6
84,5 35,5 1 Cb 3233 35,5 0,48 186 679 26,0
84,5 35,5 1 Pjn 1102 35* 0,46 138 280 9,83
84,5 355 2 Cb 3333 34,2 0,93 179 653 48,7
84,5 355 2 Pjn 1402 35* 1,35 106 505 17,6
84,5 35,5 3 Cb 3433 34,6 2,50 181 661 92,1
84,5 35,5 3 Pjn 1802 35* 5,65 56,6 527 37,8
95,2 315 1 Cb 3133 30,6 0,15 160 398 13,5
95,2 315 1 Pjn 1102 30* 0,25 118 280 11,2
95,2 315 2 Cb 3233 30,3 0,62 159 579 29,1
95,2 31,5 2 Pjn 1402 30 * 0,75 91,1 494 20,2
95,2 315 3 Cb 3333 30,2 1,10 159 578 55,1
95,2 315 3 Pjn 1802 30* 31 48,5 452 43,5
107 28 1 Ch 3133 27,2 0,18 143 397 15,1
107 28 1 Pjn 1102 28 * 0,47 110 280 12,0
107 28 2 Cb 3233 26,9 0,72 141 515 315
107 28 2 Pjn 1402 28 * 1,38 85,0 461 21,5
107 28 3 Cb 3333 27,8 1,26 146 531 59,9
107 28 3 Pjn 1802 28 * 5,78 45,3 422 46,3
120 25 1 Ch 3133 24,4 0,22 128 395 16,8
120 25 1 Pjl 1552 25* 5,33 68,9 400 19,4
120 25 1 Pjn 1102 25 % 0,85 98,2 280 13,2
120 25 2 Ch 3233 24,2 0,86 127 463 33,9
120 25 2 Pjn 1402 25* 2,46 75,9 412 23,8
120 25 3 Ch 3333 24,6 1,51 129 469 66,7
120 25 3 Pjn 1802 25* 10,39 40,4 376 51,4
134 22,4 1 Cb 3133 214 0,26 112 379 18,3
134 22,4 1 Pjn 1102 21 % 0,5 82,5 280 15,5
134 22,4 2 Ch 3233 21,3 1,02 112 407 37,0
134 22,4 2 Pjn 1402 21* 1,46 63,8 346 27,9
134 22,4 3 Ch 3333 21,9 1,77 115 418 71,9
134 22,4 3 Pjn 1802 21* 6,08 34,0 316 60,5
150 20 1 Cb 3133 20,2 0,29 106 373 19,1
150 20 1 Pjn 1102 20 * 0,87 78,6 280 16,2
150 20 2 Cb 3233 19,2 1,18 101 367 39,6
150 20 2 Pjn 1402 20 * 2,52 60,7 330 29,1
150 20 3 Ch 3333 19,6 2,08 103 375 77,1
150 20 3 Pjn 1802 20* 10,64 32,3 301 63,4
167 18 1 Cb 3133 17 0,36 89,2 325 215
167 18 2 Ch 3233 16,9 1,41 88,6 323 43,2
167 18 3 Cb 3333 18,1 2,33 94,8 346 82,2
188 16 1 Cb 3133 16 0,40 84,0 306 22,4
188 16 1 Pjn 1102 16 * 1,33 62,9 278 19,9
188 16 2 Cb 3233 15,8 1,54 82,9 302 45,2
188 16 2 Pjn 1402 16 * 3,86 48,6 264 35,8
188 16 3 Cb 3333 16,1 2,73 84,2 307 89,5
188 16 3 Pjn 1802 16 * 16,53 25,9 241 78,2
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 55
115 U 2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 19,8
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 6,7
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10~* kg.m?) 7,14
Calibre variateur SP / SP drive rating 4,5T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
214 14 1 Ch 3133 14,2 0,47 74,5 271 24,3 D
214 14 1 Pjl 1202 15* 5,49 64,1 180 13,6 '
214 14 1 Pjn 0802 15* 0,116 69,1 102 7,83
214 14 2 Ch 3233 13,7 1,86 71,9 262 49,8
214 14 2 Pjn 1102 15* 0,92 58,9 261 21,2
214 14 3 Cb 3333 14 3,29 73,3 267 99,8
214 14 3 Pjn 1402 15* 2,67 45,5 247 38,1
240 12,5 1 Ch 3133 12,4 0,56 65,2 238 26,6
240 12,5 1 Pjn 0802 12 * 0,18 55,3 70,0 6,81
240 12,5 2 Cb 3233 12 2,21 63,1 230 54,3
240 12,5 2 Pjn 1102 12 * 1,4 47,2 208 20,8
240 12,5 3 Cb 3333 12,5* 1,82 65,3 238 67,5
240 12,5 3 Pjn 1402 12 4,09 36,4 198 47,0
268 11,2 1 Ch 3133 10,9 0,67 57,3 209 29,0
268 11,2 2 Ch 3233 10,8 * 1,19 56,6 206 47,7
268 11,2 3 Cb 3333 11,1 * 4,51 58,2 212 76,0
300 10 1 Ch 3133 9,67 0,80 50,7 185 31,3
300 10 1 Pjl 1201 10* 5,42 43,7 180 19,6
300 10 1 Pjn 0801 10 * 0,033 44,3 56,0 6,70
300 10 2 Cb 3233 9,72 1,39 51,0 186 53,0
300 10 2 Pjl 1551 10 * 25,73 28,1 167 35,6
300 10 2 Pjn 1101 10 * 0,26 33,5 172 22,7
300 10 3 Cb 3333 9,95 * 2,55 52,2 190 84,7
300 10 3 Pjn 1401 10 * 0,79 16,7 155 38,8
333 9 1 Ch 3133 8,57 0,95 44,9 164 33,9
333 9 1 Pjn 0802 9* 0,337 41,5 70,0 8,87
333 9 2 Cb 3233 8,57 1,68 44,9 164 60,1
333 9 2 Pjn 1102 9* 2,61 35,4 156 27,3
333 9 3 Cb 3333 9,16 * 2,89 48,0 175 92,1
333 9 3 Pjn 1402 9* 7,76 27,3 148 62,0
375 8 1 Cb 3133 7,57 1,14 39,7 145 36,7
375 8 2 Cb 3233 8,02 1,84 42,0 153 64,2
375 8 3 Cb 3331 7,83 0,47 41,5 151 39,2
423 7,1 1 Cb 3133 7,19 1,20 37,7 137 37,9
423 7,1 1 Pjl 0901 7* 1,77 33,9 80,0 12,3
423 7,1 1 Pjn 0801 7* 0,064 31,0 75,0 12,0
423 7,1 2 Cb 3231 6,92 0,33 36,6 134 23,7
423 7,1 2 Pjl 1201 7* 5,42 30,6 128 30,5
423 7,1 2 Pjn 1101 7* 0,52 23,4 121 38,9
423 7,1 3 Cb 3233 6,96 * 2,26 36,5 133 74,0
423 7,1 3 Pjn 1401 7* 1,54 11,7 109 77,4
476 6,3 1 Cb 3133 6,42 0,68 33,7 123 39,7
476 6,3 2 Cb 3231 6,31 0,38 33,4 122 26,0
476 6,3 3 Cb 3233 6,1* 2,73 32,0 117 84,4
536 5,6 1 Cb 3133 5,65 0,82 29,6 108 41,3
536 5,6 2 Ch 3231 5,71 0,44 30,3 110 28,7
536 5,6 3 Cb 3331 55* 0,82 29,1 106 55,5
600 5 1 Cb 3131 4,92 0,14 26,0 94,9 20,8
600 5 1 Pjl 0901 5% 1,77 24,2 80,0 17,0
600 5 1 Pjn 0801 5* 0,118 22,2 91,5 22,0
600 5 2 Cb 3133 4,99 0,99 26,2 95,5 42,9
600 5 2 Pjl 1201 5* 5,42 21,8 91,2 42,2
600 5 2 Pjn 1101 5* 0,96 16,7 86,1 63,9
600 5 3 Cb 3231 4,88 * 0,56 25,8 94,1 33,6
600 5 3 Pjl 1551 5* 25,73 14,1 83,4 85,1
600 5 3 Pjn 1401 5% 2,83 8,34 77,7 109
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DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 55
115 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 19,8
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 6,7
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10~* kg.m?) 7,14
Calibre variateur SP / SP drive rating 4,5T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
667 4,5 1 Cb 3131 4,38 0,17 23,2 84,7 23,4
667 4,5 2 Cb 3133 4,43 1,19 23,2 84,6 44,1
667 4,5 3 Cb 3231 4,33 0,65 23,0 83,7 37,8
750 4 1 Cb 3131 3,93 0,20 20,8 75,9 26,1
750 4 1 Pjn 0801 4* 0,183 17,7 73,2 27,2
750 4 2 Cb 3133 3,91 1,46 20,5 74,8 49,2
750 4 2 Pjn 1101 4* 1,47 13,4 68,9 74,2
750 4 3 Cb 3231 3,89 0,78 20,6 75,2 42,1
750 4 3 Pjn 1401 4% 4,35 6,67 62,2 134
845 3,55 1 Cb 3131 3,44 * 0,23 18,2 66,4 29,8
845 3,55 2 Cb 3133 3,71 1,56 19,5 71,0 50,5
845 3,55 3 Cb 3231 3,43 0,92 18,2 66,2 47,7
952 3,15 1 Cb 3131 3,25 * 0,26 17,2 62,8 315
952 3,15 1 Pjl 0901 3* 1,77 14,5 56,1 25,3
952 3,15 1 Pjn 0801 3* 0,343 13,3 54,9 25,0
952 3,15 2 Cb 3231 3,09 1,05 16,4 59,6 52,9
952 3,15 2 Pjl 1201 3* 5,42 13,1 54,7 62,9
952 3,15 2 Pjn 1101 3* 2,72 10,0 51,7 7,7
952 3,15 3 Cb 3331 3,16 * 1,76 16,7 61,0 711
952 3,15 3 Pjn 1401 3* 8,21 5,01 46,6 148
1071 2,8 1 Cb 3131 2,74 0,32 14,5 52,9 36,5
1071 2,8 2 Cb 3231 2,72 * 1,24 14,4 52,5 60,1
1071 2,8 3 Cb 3331 2,91 1,95 15,4 56,2 84,4
1200 25 1 Cb 3131 2,58 0,35 13,7 49,8 354
1200 25 2 Cb 3231 2,55 1,35 13,5 49,2 64,1
1200 25 3 Cb 3331 2,58 2,25 13,7 49,9 98,3
1339 2,24 1 Cb 3131 2,29 0,41 12,1 441 37,8
1339 2,24 2 Cb 3231 2,21 1,61 11,7 42,6 68,2
1339 2,24 3 Cb 3331 2,25* 2,66 11,9 43,4 95,9
1500 2 1 Cb 3131 2* 0,48 10,6 38,6 39,8
1500 2 2 Cb 3231 1,94 * 1,88 10,3 37,4 73,3
1667 1,8 1 Cb 3131 1,76 * 0,57 9,32 34,0 41,6
1875 1,6 1 Cb 3131 1,56 0,67 8,24 30,0 43,2
2143 1,4 1 Cb 3131 1,38 0,92 7,31 26,6 44,8
2400 1,25 1 Cb 3131 1,22 * 0,93 6,46 23,5 48,0
2679 1,12 1 Cb 3131 1,16 * 0,97 6,12 22,3 49,4
* : réduction finie, voir chapitre E / Finite ratio, see chapter E
Jeu / Backlash : « Cb = STANDARD (10’ a/to 30’)
« Pjl = BASIC (8’ a/to 12')
« Pjn = BASIC (12"), MEDIUM (3") ou/or EXPERT (<1’)
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
115 U2 E 30 Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torqueAat nominal speed (Nm) 12,6
Moment créte / Peak torque (Nm) 45,9
Moment d’inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 13,8
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10~* kg.m?) 14,24
Calibre variateur SP / SP drive rating 11T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
26,8 112 1 Cb 3433 111 3,21 1331 3190 30,1
30,0 100 1 Cb 3433 104 3,53 1240 3185 32,0
33,3 90 1 Cb 3433 90,7 4,27 1086 3176 36,6
37,5 80 1 Cb 3433 80,1 5,07 960 3166 41,3
42,3 71 1 Cb 3433 71,4 5,94 855 3136 46,2
47,6 63 1 Cb 3333 66,1 2,36 794 1657 26,2
47,6 63 2 Cb 3433 63,9 6,88 766 2810 51,4
53,6 56 1 Cb 3333 57,6 2,80 691 1651 30,0
53,6 56 2 Cb 3433 54,7 8,47 655 2404 59,8
60,0 50 1 Cb 3333 52,1 3,18 625 1647 33,0
60,0 50 1 Pjn 1802 50 * 2,89 415 1120 27,6
60,0 50 2 Cb 3433 50,3 1,34 609 2235 64,2
66,7 45 1 Cb 3333 45,4 3,73 545 1640 37,7
66,7 45 1 Pjn 1803 45 * 11,25 463 1120 28,6
66,7 45 2 Cb 3433 42,5 1,80 514 1886 75,5
75,0 40 1 Cb 3333 39,4 0,73 477 1612 42,3
75,0 40 1 Pjn 1802 40 * 2,95 332 1120 33,6
75,0 40 2 Cb 3433 38,2 2,12 463 1698 83,7
84,5 35,5 1 Cb 3233 35,5 0,48 431 892 26,0
84,5 35,5 1 Pjn 1402 35* 1,35 340 505 17,6
84,5 35,5 2 Cb 3333 34,2 0,93 415 1519 48,7
84,5 35,5 2 Pjn 1802 35* 5,65 290 1120 37,8
84,5 35,5 3 Cb 3433 34,6 2,50 419 1537 92,1
95,2 315 1 Cb 3233 30,3 0,62 367 852 29,1
95,2 31,5 1 Pjn 1402 30* 0,75 291 505 20,2
95,2 315 2 Cb 3333 30,2 1,10 367 1344 55,1
95,2 31,5 2 Pjn 1802 30* 3,1 249 1120 43,5
95,2 31,5 3 Cb 3433 31,9 2,84 386 1417 99,6
107 28 1 Cb 3233 26,9 0,72 327 819 315
107 28 1 Pjn 1402 28 * 1,38 272 505 21,5
107 28 2 Cb 3333 27,8 1,26 337 1235 59,9
107 28 2 Pjn 1802 28 * 5,78 232 1109 46,3
107 28 3 Cb 3433 27,4 3,60 332 1217 115
120 25 1 Cb 3233 24,2 0,86 294 794 33,9
120 25 1 Pjl 1552 25* 5,33 238 400 19,4
120 25 1 Pjn 1402 25* 2,46 243 505 23,8
120 25 2 Cb 3333 24,6 1,51 298 1091 66,7
120 25 2 Pjn 1802 25* 10,39 207 990 51,4
120 25 3 Cb 3433 25,5 3,99 309 1134 123
134 22,4 1 Cb 3233 21,3 1,02 258 762 37,0
134 22,4 1 Pjn 1402 21* 1,46 204 505 27,9
134 22,4 2 Cb 3333 21,9 1,79 265 972 71,9
134 22,4 2 Pjn 1802 21* 6,08 174 831 60,5
134 22,4 3 Cb 3433 22,4 4,86 271 993 140
150 20 1 Cb 3233 19,2 1,18 233 736 39,6
150 20 1 Pjn 1402 20* 2,52 194 505 29,1
150 20 2 Cb 3333 19,6 2,08 238 872 77,1
150 20 2 Pjn 1802 20* 10,64 166 792 63,4
150 20 3 Cb 3433 19,8 5,83 239 878 155
167 18 1 Cb 3233 16,9 1,41 205 707 43,2
167 18 2 Cb 3333 18,1 2,33 219 803 82,2
167 18 3 Cb 3433 17,6 6,90 213 782 167
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DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000

1 15 U 2 E 30 Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torqueAat nominal speed (Nm) 12,6

Moment créte / Peak torque (Nm) 45,9

Moment d’inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 13,8

Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10~* kg.m?) 14,24

Calibre variateur SP / SP drive rating 11T

Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
188 16 1 Cb 3233 15,8 1,54 192 691 45,2
188 16 1 Pjn 1102 16 * 1,33 170 280 19,9
188 16 2 Cb 3333 16,1 2,73 195 713 89,5
188 16 2 Pjn 1402 16 * 3,86 155 505 35,8
188 16 3 Cb 3433 15,8 8,08 191 701 180
188 16 3 Pjn 1802 16 * 16,53 133 633 78,2
214 14 1 Cb 3233 13,7 1,86 166 610 49,8
214 14 1 Pjn 1102 15* 0,92 159 280 21,2
214 14 2 Ch 3333 14 3,29 170 621 99,8
214 14 2 Pjn 1402 15* 2,67 146 505 38,1
214 14 3 Ch 3433 135 10,10 163 599 201
214 14 3 Pjn 1802 15* 11,23 124 594 83,2
240 12,5 1 Ch 3133 12,4 0,56 151 319 26,6
240 12,5 1 Pjn 1102 12* 1,4 127 220 20,8
240 12,5 2 Ch 3233 12* 2,21 146 535 54,3
240 12,5 2 Pjn 1402 12* 4,09 117 492 47,0
240 12,5 3 Ch 3333 12,7 1,82 153 562 109
240 12,5 3 Pjn 1802 12* 17,45 99,5 475 88,0
268 11,2 1 Ch 3133 10,9 0,67 133 305 29,0
268 11,2 2 Ch 3233 10,9 * 2,53 132 483 57,8
268 11,2 3 Ch 3333 11+ 4,51 134 490 118
300 10 1 Ch 3133 9,67 0,80 117 293 31,3
300 10 1 Pjl 1551 10 * 25,73 97,0 320 35,6
300 10 1 Pjn 1101 10* 0,26 102 200 22,7
300 10 2 Cb 3233 9,62 * 1,39 117 428 62,6
300 10 2 Pjn 1401 10 * 0,79 85,6 340 38,8
300 10 3 Cb 3333 9,95 * 2,55 121 442 84,7
300 10 3 Pjn 1801 10 * 3,06 61,3 384 76,4
333 9 1 Cb 3133 8,57 0,95 104 281 33,9
333 9 1 Pjn 1102 9* 2,61 95,4 220 27,3
333 9 2 Cb 3233 9,02 * 1,68 109 401 65,5
333 9 2 Pjn 1402 9* 7,76 87,4 369 62,0
333 9 3 Cb 3333 9,06 2,89 110 402 137
333 9 3 Pjn 1802 9* 32,46 74,6 356 116
375 8 1 Cb 3133 7,57 1,14 91,9 269 36,7
375 8 2 Cb 3233 7,63 * 1,84 92,6 339 72,8
375 8 3 Cb 3333 8,14 * 3,44 98,7 362 104
423 7,1 1 Cb 3133 7,19 1,20 87,2 264 37,9
423 7,1 1 Pjl 1201 7* 5,42 78,8 200 30,5
423 7,1 1 Pjn 1101 7* 0,52 71,6 250 38,9
423 7,1 2 Cb 3233 6,96 * 2,26 84,4 309 74,0
423 7,1 2 Pjn 1401 7* 1,54 59,9 286 77,4
423 7,1 3 Cb 3333 7,09 * 4,21 86,0 315 119
423 7,1 3 Pjn 1801 7* 6 42,9 269 168
476 6,3 1 Cb 3133 6,42 0,68 77,9 247 39,7
476 6,3 2 Cb 3233 6,1* 2,73 74,0 271 84,4
476 6,3 3 Cb 3331 6,33 0,65 77,6 284 48,5
536 5,6 1 Cb 3133 5,65 0,82 68,5 226 41,3
536 5,6 2 Cb 3231 571 0,44 70,0 160 28,7
536 5,6 3 Cb 3233 551* 3,17 66,9 245 91,4
38 LEROY *

SOMER



DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
115 U2 E 30 Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torqueAat nominal speed (Nm) 12,6
Moment créte / Peak torque (Nm) 45,9
Moment d’inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 13,8
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10~* kg.m?) 14,24
Calibre variateur SP / SP drive rating 11T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
600 5 1 Cb 3133 4,99 0,99 60,6 207 42,9
600 5 1 Pjl 1201 5* 5,42 56,3 200 42,2
600 5 1 Pjn 0801 5* 0,118 56,6 102 22,0
600 5 2 Cb 3231 4,88 * 0,56 59,7 160 33,6
600 5 2 Pjl 1551 5* 25,73 48,5 210 85,1
600 5 2 Pjn 1101 5* 0,96 51,2 213 63,9
600 5 3 Cb 3233 4,88 3,77 59,2 217 98,2
600 5 3 Pjn 1401 5* 2,83 42,8 204 109
667 4,5 1 Cb 3133 4,43 1,19 53,7 189 44,1
667 4,5 2 Cb 3231 4,33 0,65 53,1 160 37,8
667 4,5 3 Cb 3233 4,57 4,14 55,5 203 103
750 4 1 Cb 3131 3,93 0,20 48,1 100 26,1
750 4 1 Pjn 0801 4* 0,183 45,3 102 27,2
750 4 2 Cb 3133 3,91 1,46 47,5 174 49,2
750 4 2 Pjn 1101 4* 1,47 40,9 170 74,2
750 4 3 Cb 3231 3,89 0,78 47,7 160 42,1
750 4 3 Pjn 1401 4* 4,35 34,2 163 134
845 3,55 1 Cb 3131 3,44 * 0,23 42,1 100 29,8
845 3,55 2 Cb 3133 3,71 1,56 45,0 165 50,5
845 3,55 3 Cb 3231 3,43 0,92 42,0 154 47,7
952 3,15 1 Cb 3131 3,25 * 0,26 39,8 100 315
952 3,15 1 Pjl 1201 3* 5,42 33,8 131 62,9
952 3,15 1 Pjn 0801 3* 0,343 34,0 70,0 25,0
952 3,15 2 Cb 3231 3,09 1,05 37,8 139 52,9
952 3,15 2 Pjn 1101 3* 2,72 30,7 128 7,7
952 3,15 3 Cb 3331 3,16 * 1,76 38,7 142 71,1
952 3,15 3 Pjn 1401 3* 8,21 25,7 123 148
1071 2,8 1 Cb 3131 2,74 0,32 33,5 97,7 36,5
1071 2,8 2 Cb 3231 2,72 * 1,24 33,3 122 60,1
1071 2,8 3 Cb 3331 2,91 1,95 35,7 131 84,4
1200 25 1 Cb 3131 2,58 0,35 31,6 89,2 354
1200 2,5 2 Cb 3231 2,55 1,35 31,2 114 64,1
1200 2,5 3 Cb 3331 2,58 2,25 31,7 116 98,3
1339 2,24 1 Cb 3131 2,29 0,41 28,0 84,6 37,8
1339 2,24 2 Cb 3231 2,21 1,61 27,1 99,1 68,2
1339 2,24 3 Cb 3331 2,25 * 2,66 27,6 101 95,9
1500 2 1 Cb 3131 2* 0,48 24,5 77,8 39,8
1500 2 2 Cb 3231 1,94 * 1,88 23,7 87,0 73,3
1500 2 3 Cb 3331 2,04 3,0 24,9 91,4 101
1667 1,8 1 Cb 3131 1,76 * 0,57 21,6 71,6 41,6
1667 1,8 2 Cb 3231 1,75 * 2,13 21,4 78,6 74,4
1667 1,8 3 Cb 3331 1,77 3,49 21,7 79,6 95,3
1875 1,6 1 Cb 3131 1,56 0,67 19,1 65,9 43,2
1875 1,6 2 Cb 3231 1,55 2,44 19,0 69,5 80,0
2143 1,4 1 Cb 3131 1,38 0,77 16,9 60,5 44.8
2143 14 2 Cb 3231 1,45 2,63 17,8 65,2 77,9
2143 1,4 3 Cb 3331 1,46 4,36 17,9 65,4 96,4
2400 1,25 1 Cb 3131 1,22 * 0,92 14,9 54,7 48,0
2400 1,25 2 Cb 3231 1,23 3,23 15,1 55,1 84,2
2679 1,12 1 Cb 3131 1,16 * 0,97 14,2 51,9 49,4
* : réduction finie, voir chapitre E / Finite ratio, see chapter E
Jeu / Backlash : « Cb = STANDARD (10’ a/to 30°)
* Pjl = BASIC (8’ a/to 12')
« Pjn = BASIC (12"), MEDIUM (3) ou/or EXPERT (<1’)
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DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
142 U2 E 30 Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torqueAat nominal speed (Nm) 18,0
Moment créte / Peak torque (Nm) 70,2
Moment d’inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 354
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (:LO’4 kg.mz) 35,94
Calibre variateur SP / SP drive rating 16T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
30,0 100 1 Pjn 2402 100 * 11,3 1034 2400 32,5
33,3 90 1 Cb 3433 90,7 4,27 1556 3176 36,6
33,3 90 1 Pjn 2403 90 * 12,52 1335 3300 42,0
37,5 80 1 Cb 3433 80,1 5,07 1375 3166 41,3
37,5 80 1 Pjn 2403 84 * 24,1 1246 3300 449
42,3 71 1 Cb 3433 71,4 5,94 1225 3157 46,2
42,3 71 1 Pjn 2402 70 * 11,4 724 3300 57,2
47,6 63 1 Cb 3433 63,9 6,88 1097 3147 51,4
47,6 63 1 Pjn 2403 63 * 24,3 934 3300 59,3
53,6 56 1 Cb 3433 54,7 8,47 939 3133 59,8
53,6 56 1 Pjn 2403 60 * 67 890 3300 62,1
60,0 50 1 Cb 3433 49,6 9,65 851 3124 65,7
60,0 50 1 Pjn 2402 50 * 11,7 517 2970 77,2
66,7 45 1 Cb 3333 45,4 3,73 780 1640 37,7
66,7 45 1 Pjn 2403 45 * 44 667 2805 82,3
66,7 45 2 Cb 3433 43,7 11,36 750 2940 74,3
75,0 40 1 Cb 3333 41,1 4,19 706 1636 41,5
75,0 40 1 Pjn 1802 40 * 2,95 535 1120 33,6
75,0 40 2 Cb 3433 38,2 2,12 663 2600 83,7
75,0 40 2 Pjn 2402 40 * 11,9 414 2376 94,8
84,5 35,5 1 Cb 3333 37,3 4,71 641 1631 45,6
84,5 35,5 1 Pjn 1802 35* 5,65 468 1120 37,8
84,5 35,5 2 Cb 3433 34,6 2,50 600 2354 92,1
84,5 35,5 2 Pjn 2402 35* 22,5 362 2079 107
95,2 31,5 1 Cb 3333 30,2 1,10 525 1612 55,1
95,2 31,5 1 Pjn 1802 30* 3,1 401 1120 43,5
95,2 315 2 Cb 3433 31,9 2,84 553 2168 99,6
95,2 315 2 Pjn 2402 30 * 12,6 310 1782 124
107 28 1 Cb 3333 27,8 1,26 483 1612 59,9
107 28 1 Pjn 1802 28 * 5,78 374 1120 46,3
107 28 2 Cb 3433 27,4 3,60 475 1864 115
107 28 2 Pjn 2402 28 * 23 290 1663 132
120 25 1 Cb 3333 24,6 1,51 427 1589 66,7
120 25 1 Pjn 1402 25* 2,46 370 505 23,8
120 25 2 Cb 3433 25,5 3,99 443 1737 123
120 25 2 Pjn 1802 25* 10,39 334 1120 51,4
120 25 3 Pjn 2402 25* 40,5 259 1485 147
134 22,4 1 Cb 3333 219 1,77 380 1488 71,9
134 22,4 1 Pjn 1402 21* 1,46 311 505 27,9
134 22,4 2 Cb 3433 22,4 4,86 388 1521 140
134 22,4 2 Pjn 1802 21* 6,08 281 1120 60,5
134 22,4 3 Pjn 2402 21* 24,4 217 1248 174
150 20 1 Cb 3333 19,6 2,08 341 1335 77,1
150 20 1 Pjn 1402 20* 2,52 296 505 29,1
150 20 2 Cb 3433 19,8 5,83 343 1344 155
150 20 2 Pjn 1802 20* 10,64 267 1120 63,4
150 20 3 Pjn 2402 20 * 62,3 207 1188 183
167 18 1 Cb 3333 18,1 2,33 314 1229 82,2
167 18 2 Cb 3433 17,6 6,90 305 1197 167
188 16 1 Cb 3333 16,1 2,73 279 1092 89,5
188 16 1 Pjn 1402 16 * 3,86 237 505 35,8
188 16 2 Cb 3433 15,8 8,08 274 1072 180
188 16 2 Pjn 1802 16 * 16,53 214 999 78,2
188 16 3 Pjn 2402 16 * 63,9 165 951 226
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000

Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 18,0

142 U 2 E 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 70,2

Moment d’inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 354

Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (:LO’4 kg.mz) 35,94

Calibre variateur SP / SP drive rating 16T

Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H

min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
214 14 1 Cb 3333 14 3,29 243 951 99,8
214 14 1 Pjn 1402 15+ 2,67 222 505 38,1
214 14 2 Cb 3433 13,5 10,10 234 918 201
214 14 2 Pjn 1802 15* 11,23 201 937 83,2
214 14 3 Pjn 2402 15* 44,03 155 891 241
240 12,5 1 Cb 3333 12,7 3,78 220 860 109
240 12,5 1 Pjn 1102 12+ 1,4 188 220 20,8
240 12,5 2 Cb 3433 12,2 11,64 212 831 215
240 12,5 2 Pjn 1402 12 * 4,09 177 505 47,0
240 12,5 3 Pjn 1802 12 * 17,45 160 749 88,0
268 11,2 1 Chb 3333 11+ 4,51 191 750 118
268 11,2 2 Cb 3433 10,8 13,92 187 733 233
300 10 1 Cb 3333 9,98 2,55 173 679 128
300 10 1 Pjl 1551 10* 25,73 149 320 35,6
300 10 1 Pjn 1401 10 * 0,79 138 340 38,8
300 10 2 Cb 3433 9,67 16,33 168 657 251
300 10 2 Pjn 1801 10 * 3,06 114 620 76,4
300 10 3 Pjn 2401 10* 13,3 50,4 557 260
333 9 1 Cb 3333 9,06 5,89 157 616 137
333 9 1 Pjn 1102 9* 2,61 141 220 27,3
333 9 2 Ch 3433 8,6 19,35 149 585 270
333 9 2 Pjn 1402 9* 7,76 133 505 62,0
333 9 3 Pjn 1802 9* 32,46 120 562 116
375 8 1 Ch 3333 7,85 7,13 136 534 150
375 8 2 Cb 3433 7,69 22,94 133 523 290
423 7,1 1 Cb 3333 7,09 * 4,21 123 482 119
423 7,1 1 Pjn 1101 7* 0,52 108 250 38,9
423 71 2 Ch 3433 6,86 13,61 119 466 267
423 7,1 2 Pjn 1401 7* 1,54 96,6 451 77,4
423 7,1 3 Pjn 1801 7* 6 79,6 434 168
476 6,3 1 Ch 3333 6,41 * 4,93 111 436 132
476 6,3 2 Cb 3431 6,15 1,84 108 423 107
476 6,3 3 Cb 3433 6,21 15,91 108 422 285
536 5,6 1 Cb 3333 5,59 6,02 97,1 380 151
536 5,6 2 Ch 3431 5,57 2,16 97,6 383 120
536 5,6 3 Cb 3433 5,48 19,42 95,0 373 278
600 5 1 Cb 3331 4,87 0,96 85,4 285 59,8
600 1 Pjl 1201 5* 5,42 82,5 200 42,2
600 5 1 Pjn 1101 5* 0,96 77,4 300 63,9
600 5 2 Cb 3333 5,06 6,99 87,9 344 167
600 5 2 Pjl 1551 5* 25,73 74,7 328 85,1
600 5 2 Pjn 1401 5* 2,83 69,0 322 109
600 5 3 Cb 3431 5,13 2,44 89,9 353 131
600 5 3 Pjn 1801 5* 11,09 56,8 310 243
667 4,5 1 Ch 3331 4,47 1,10 78,5 264 60,4
667 4,5 2 Cb 3333 4,59 * 8,12 79,7 312 184
667 4,5 3 Cb 3431 4,41 3,06 77,3 303 149
750 4 1 Ch 3331 3,95 1,31 69,4 257 66,4
750 4 1 Pjn 1101 4% 1,47 61,9 264 74,2
750 4 2 Cb 3333 3,98 10,10 69,1 271 212
750 4 2 Pjn 1401 4% 4,35 55,2 258 134
750 4 3 Chb 3431 4,11 3,37 72,0 282 163
750 4 3 Pjn 1801 4% 17,23 45,5 248 295
845 3,55 1 Ch 3331 3,52 1,52 61,8 237 68,9
845 3,55 2 Ch 3431 3,6 4,05 63,1 247 186
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DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 18,0
142 U2 E 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 70,2
Moment d’inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 354
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10’4 kg.mz) 35,94
Calibre variateur SP / SP drive rating 16T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théoriquede Exacte réducteura Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
952 3,15 1 Cb 3331 3,16 * 1,76 55,4 217 71,1
952 3,15 1 Pjl 1201 3* 5,42 49,5 180 62,9
952 3,15 1 Pjn 1101 3* 2,72 46,4 198 77,7
952 3,15 2 Cb 3431 3,18 4,79 55,8 219 205
952 3,15 2 Pjn 1401 3* 8,21 41,4 193 148
952 3,15 3 Pjn 1801 3* 32,07 34,1 186 333
1071 2,8 1 Cb 3331 2,91 1,95 51,0 200 84,4
1071 2,8 2 Cb 3431 2,83 5,59 49,6 195 223
1200 25 1 Cb 3331 2,58 2,25 45,3 177 98,3
1200 25 2 Cb 3431 2,54 6,46 44,5 174 241
1339 2,24 1 Cb 3331 2,25* 2,66 39,5 155 95,9
1339 2,24 2 Cb 3431 2,17 7,88 38,1 149 267
1500 2 1 Cb 3331 2,04 3,01 35,7 140 101
1500 2 2 Cb 3431 1,97 8,94 34,5 135 284
1667 1,8 1 Cb 3331 1,77 3,50 31,1 122 95,3
1667 1,8 2 Cb 3431 1,74 10,45 30,4 119 277
1875 1,6 1 Cb 3331 1,61 3,91 28,2 110 95,0
1875 1,6 2 Cb 3431 1,56 12,01 27,3 107 326
2143 14 1 Cb 3331 1,46 4,36 25,6 100 96,4
2143 14 2 Cb 3431 1,38 13,89 24,3 95,1 323
2400 1,25 1 Cb 3331 1,26 5,12 22,2 86,8 102
2400 1,25 2 Cb 3431 1,24 16,11 21,7 85,0 299
* : réduction finie, voir chapitre E / Finite ratio, see chapter E
Jeu / Backlash : « Cb = STANDARD (10’ a/to 30’)
« Pjl = BASIC (8 a/to 12
* Pjn = BASIC (12’), MEDIUM (3’) ou/or EXPERT (<1’)
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000

190 U2 D 30 Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torqueAat nominal speed (Nm) 33,0

Moment créte / Peak torque (Nm) 123

Moment d’inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 86,4

Moment d’inertie avec frein / Inertia with brake (:LO’4 kg.mz) 89,47

Calibre variateur SP / SP drive rating 33T

Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H

min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
53,6 56 1 Pjn 2403 60 * 67 1709 3300 62,1
60,0 50 1 Pjn 2402 50 * 11,7 1222 3300 77,2
66,7 45 1 Cb 3433 43,7 11,36 1379 3111 74,3
66,7 45 1 Pjn 2403 45* 44 1282 3300 82,3
75,0 40 1 Cb 3433 38,2 2,12 1220 3097 83,7
75,0 40 1 Pjn 2402 40 * 11,9 978 3300 94,8
84,5 35,5 1 Cb 3433 34,6 2,50 1104 3086 92,1
84,5 35,5 1 Pjn 2402 35* 22,5 855 3300 107
95,2 315 1 Cb 3433 31,9 2,84 1017 3077 99,6
95,2 315 1 Pjn 2402 30* 12,6 733 3271 124
107 28 1 Cb 3433 27,4 3,60 874 3059 115
107 28 1 Pjn 2402 28 * 23 684 3053 132
120 25 1 Cb 3433 25,5 3,99 815 3045 123
120 25 1 Pjn 2402 25* 40,5 611 2726 147
134 22,4 1 Cb 3433 22,4 4,86 714 2667 140
134 22,4 1 Pjn 2402 21* 24,4 513 2290 174
150 20 1 Cb 3433 19,8 5,83 631 2357 155
150 20 1 Pjn 1802 20* 10,64 549 1120 63,4
150 20 2 Pjn 2402 20 * 62,3 489 2181 183
167 18 1 Cb 3433 17,6 6,90 562 2099 167
188 16 1 Cb 3433 15,8 8,08 503 1880 180
188 16 1 Pjn 1802 16 * 16,53 439 1120 78,2
188 16 2 Pjn 2402 16 * 63,9 391 1745 226
214 14 1 Cb 3433 13,5 10,10 431 1609 201
214 14 1 Pjn 1802 15* 11,23 412 1120 83,2
214 14 2 Pjn 2402 15* 44,03 367 1636 241
240 12,5 1 Cb 3433 12,2 11,64 390 1458 215
240 12,5 1 Pjn 1402 12 * 4,09 347 505 47,0
240 12,5 2 Pjn 1802 12 * 17,45 330 950 88,0
240 12,5 3 Pjn 2402 12 * 68,1 293 1308 220
268 11,2 1 Cb 3433 10,8 13,92 344 1285 233
300 10 1 Cb 3433 9,67 16,33 308 1152 251
300 10 1 Pjn 1801 10 * 3,06 259 680 76,4
300 10 2 Pjn 2401 10 * 13,3 196 1069 260
333 9 1 Cb 3433 8,6 19,35 274 1026 270
333 9 1 Pjn 1402 9* 7,76 260 505 62,0
333 9 2 Pjn 1802 9* 32,46 247 950 116
333 9 3 Pjn 2402 9* 132 220 240 35,4
375 8 1 Cb 3433 7,69 22,94 245 917 290
423 7,1 1 Cb 3433 6,86 13,61 219 818 267
423 7,1 1 Pjn 1401 7* 1,54 198 500 77,4
423 7,1 2 Pjn 1801 7* 6 181 793 168
423 7,1 3 Pjn 2401 7* 25,8 137 748 A77
476 6,3 1 Cb 3431 6,15 1,84 198 646 107
476 6,3 2 Cb 3433 6,21 15,91 198 741 285
536 5,6 1 Cb 3431 5,57 2,16 180 656 120
536 5,6 2 Cb 3433 5,48 19,42 175 653 278
600 5 1 Cb 3431 5,13 2,44 165 618 131
600 5 1 Pjl 1551 5* 25,73 147 400 85,1
600 5 1 Pjn 1401 5* 2,83 142 510 109
600 5 2 Cb 3433 4,91 23,17 157 586 327
600 5 2 Pjn 1801 5* 11,09 130 566 243
600 5 3 Pjn 2401 5* 47 98,0 534 714
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DYNABLOC sortie axiale

In-line output shaft DYNABLOC

B4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min’l) 3000
190 U2 D 30 Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torqueAat nominal speed (Nm) 33,0
Moment créte / Peak torque (Nm) 123
Moment d’inertie sans frein / Inertia without brake (10‘4 kg.mz) 86,4
Moment d’inertie avec frein / Inertia with brake (:LO’4 kg.mz) 89,47
Calibre variateur SP / SP drive rating 33T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox input output torque outputtorque inputtorque up to
1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
667 4,5 1 Cb 3431 4,41 3,06 142 531 149
667 4,5 2 Cb 3433 4,37 27,98 139 521 323
750 4 1 Cb 3431 4,11 3,37 132 495 163
750 4 1 Pjn 1401 4* 4,35 113 463 134
750 4 2 Cb 3433 3,91 33,74 125 466 300
750 4 2 Pjn 1801 4* 17,23 104 453 295
750 4 3 Pjn 2401 4* 72,3 78,4 428 863
845 3,55 1 Cb 3431 3,6 4,05 116 434 186
952 3,15 1 Cb 3431 3,18 4,79 103 383 205
952 3,15 1 Pjn 1401 3* 8,21 85,0 347 148
952 3,15 2 Pjn 1801 3* 32,07 77,8 340 333
952 3,15 3 Pjn 2401 3* 140 58,8 321 838
1071 2,8 1 Cb 3431 2,83 5,59 91,3 341 223
1200 25 1 Cb 3431 2,54 6,46 81,8 306 241
1339 2,24 1 Cb 3431 2,17 7,88 70,0 262 267
1500 2 1 Cb 3431 1,97 8,94 63,4 237 284
1667 1,8 1 Cb 3431 1,74 10,45 55,9 209 277
1875 1,6 1 Cb 3431 1,56 12,01 50,1 187 326
2143 1,4 1 Cb 3431 1,38 13,89 44,6 167 323
2400 1,25 1 Cb 3431 1,24 16,11 39,9 149 299
* : réduction finie, voir chapitre E / Finite ratio, see chapter E
Jeu / Backlash : « Cb = STANDARD (10’ a/to 30’)
« Pjl = BASIC (8’ a/to 127)
« Pjn = BASIC (12"), MEDIUM (3) ou/or EXPERT (<1’)
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B5 - Dimensions

— Cb
'} T 1 train Multitrain
Ei 1 stage Multistage
"' ) S p. 46 p. 49
]

BT p. 47 p. 50
BS p. 48 p.51

Cb DYNABLOC

—"J-n— Pjl
E | 'E BT p.53
[/ |

Pjl DYNABLOC

- Pjn

\ *‘EL:' BS p. 55

Pjn DYNABLOC
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B5 - Dimensions

B5.1-Cb DYNABLOC

Montage intégré Ml, 1 train, Cb 3031 a Cb 3431
Ml Integral Mounting, 1 stage, Cb 3031 to 3431

Dimensions en mm

Forme pattes S/ S Foot form pmensions &
Imensions In mm

E R LB
RC AD
F |i~—
a i
|
1 -
EX EY_, . . ﬂ .
S B e | | @ 2
T T = H
= b Il
e 77% ’767 7 ét - }’ )
OxZ 3 ‘ T
éf |
R |
A= M -
f B N—4xK __J L_,
T e IS
BB
AB
Réducteurs Arbre de sortie plein
Gearbox Solid output shaft Masse
Mass
Type A AA AB AD B BB C f H HA HB HC K R RC X D E EXEY F GA O z kg
Cbh3431 216 67 257 280 125 167 28 18 132 32 221 392 18 160 114 87 40k6 80 9 60 12 43 mil6 36 25
Cb3331 190 55 240 230 100 145 275 22 112 25 185 343 16 136 106 70 35k6 70 5 60 10 38 M12 38 15,5
Cb3231 140 37 180 185 80 115 20,5 175 90 20 155 292 14 117 92 63 256 50 5 40 8 28 MI10 22 8,3
Cb3131 120 35 156 157 75 105 18 15 80 16 122 246 11 113 86 46,5 206 40 7 30 6 225 M6 16 6,9
Cb3031 125 25 150 140 70 90 21 10 75 13 105 - 9 79 - 355 166 40 7 25 5 18 M6 16 2,3
Moteurs Brushless sans ou avec frein / Brushless motors with or without brake
UNIMOTOR UNIMOTOR avec frein / UNIMOTOR with brake
Taille Longueur
moteur du stator Masse Masse
Motor Stator Mass Mass
size lenght AB HJ h LB kg AB HJ h LB kg
75 U2 B 75 90 37 246 4,4 75 90 37 291 4,9
95 U2 B 95 93 48 267 6,3 95 93 48 312 6,9
115 U2 B 115 101 58 291 9,7 115 101 58 336 10,9
115 U2 E 115 101 58 382 15,4 115 101 58 427 17,2
142 U2 E 142 115 71 360 21,7 142 115 71 405 23,4
190 U2 D 190 150 95 349 33,9 190 150 95 430 35,9
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B5 - Dimensions

B5.1-Cb DYNABLOC

Montage intégré Ml, 1 train, Cb 3031 a Cb 3431
Ml Integral Mounting, 1 stage, Cb 3031 to 3431

Forme taraudée BT / BT tapped holes Dimensions en mm
Dimensions in mm

E W R LB
AD
RC
‘ F
T
o i
EX EY ; . nxS/M— ‘
T T ‘j
I ©
' =] || 2
SO e 1 I e . i) o
: =l — H *
= y ’/jr\\\@{
© < a7\
> o St — -+ 1 B “ 2\ AN |
2lq . 5 g
. ®\\ LR
(0% gan *
Détail du Cb 30
Cb 30 detail
BB ‘ AB
Réducteurs Forme BT Arbre de sortie plein
Gearbox BT Form Solid output shaft Masse
T Mass
Y AB AD BB H HB HC R RC W x M N n S T a D EEE F GA 0 z kg
Cb3431 257 280 167 132 221 392 152 122 28 87 152 130 6 Ml2x22 7 2 40k6 80 9 60 12 43 M16 36 25
Cb3331 240 230 135 112 185 343 131 101 15 70 120 100 6 M10x22 3 60° 35k6 70 5 60 10 38 M12 38 15,5
Cb3231 180 185 115 90 155 292 109 84 15 63 83 70 4 M10Ox22 5 45° 256 50 5 40 8 28 M10 22 8,3
Cb3131 156 157 105 80 122 246 106 79 15 465 83 70 4 MI10x22 5 45° 206 40 7 30 6 225 M6 16 6,9
Ch 3031 - 140 - 57 105 - 67 - 12 355 100 60 4 1 18 0° 166 40 7 25 5 18 M6 16 2,3

1. 4 x @5,65 x 18 pour vis auto-taraudeuse M6 / 4 x @5,65 x 18 for self tapping screw M6
2.6 trous /6 holes : a = 21°, al = 44°, a2 = 50°, a3 = 44°, a4 = 81°, a5 = 95°

Moteurs Brushless sans ou avec frein / Brushless motors with or without brake

UNIMOTOR UNIMOTOR avec frein / UNIMOTOR with brake

Taille Longueur

moteur du stator Masse Masse
Motor Stator Mass Mass

size lenght AB HJ h LB kg AB HJ h LB kg
75 U2 B 75 90 37 246 4,4 75 90 37 291 4,9
95 U2 B 95 93 48 267 6,3 95 93 48 312 6,9
115 U2 B 115 101 58 291 9,7 115 101 58 336 10,9
115 U2 E 115 101 58 382 15,4 115 101 58 427 17,2
142 U2 E 142 115 71 360 21,7 142 115 71 405 23,4
190 U2 D 190 150 95 349 33,9 190 150 95 430 35,9
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B5.1-Cb DYNABLOC

In-line output shaft DYNABLOC

DYNABLOC sortie axiale

B5 - Dimensions

Montage intégré Ml, 1 train, Cb 3031 a Cb 3431
Ml Integral Mounting, 1 stage, Cb 3031 to 3431

Forme bride BS / BS Flange form

Dimensions en mm
Dimensions in mm

E R LB
RC AD
EX EY | @
1
| fr)
I
: —
il E =
‘ x
al &l a N 11 B L
=
o ="
OxZ
|
T
T o |
I -
LA ||
Réducteurs Forme BS Arbre de sortie plein
Gearbox BS Form Solid output shaft Masse
Mass
Type AB AD BB H HB HC R RC x LA M N P S T a n D E EX EY F GA O Z kg
Ch3431 257 305 280 132 221 392 180 122 87 15 265 230 300 14 4 45° 4 40k6 80 9 60 12 43 M16 36 31
Ch3331 240 230 145 112 185 343 146 116 70 12 215 180 250 14 35 45° 4 3B6E 70 5 60 10 38 M12 38 19,4
Cbh3231 180 185 115 90 155 292 124 99 63 9 165 130 200 11 3,5 45° 4 256 50 5 40 8 28 M10 22 10,3
Ch3131 156 157 105 80 122 246 121 94 465 10 130 110 160 9 3 45° 4 206 40 7 30 6 225 M6 16 8,1
Ch 3031 - 140 - 57 105 - 79 - 355 8 115 95 140 9 3 45° 4 166 40 7 25 5 18 M6 16 2,5
Moteurs Brushless sans ou avec frein / Brushless motors with or without brake
UNIMOTOR UNIMOTOR avec frein / UNIMOTOR with brake
Taille Longueur
moteur du stator Masse Masse
Motor Stator Mass Mass
size lenght AB HJ h LB kg AB HJ h LB kg
75 U2 B 75 90 37 246 4,4 75 90 37 291 4,9
95 U2 B 95 93 48 267 6,3 95 93 48 312 6,9
115 U2 B 115 101 58 291 9,7 115 101 58 336 10,9
115 U2 E 115 101 58 382 15,4 115 101 58 427 17,2
142 U2 E 142 115 71 360 21,7 142 115 71 405 23,4
190 U2 D 190 150 95 349 33,9 190 150 95 430 35,9
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In-line output shaft DYNABLOC

B5.1-Cb DYNABLOC

DYNABLOC sortie axiale

B5 - Dimensions

Montage intégré MI, multitrains, Cb 3032 a Cb 3433
MI Integral Mounting, multi-stages, Cb 3032 to 3433

Forme patte S/ S Foot form

Dimensions en mm
Dimensions in mm

R LB
E RC
—F
EX EY — ) i \
| o
Ik E AN °
< o
1 3 | == A J e
7 | - ( v
0xZ . O -
2 \ w
£ | \
S |- \\_ 4xK ' AA AA
[ : | | A |
BB AX
AB
AX1 AX2
AD
Réducteurs
Gearbox Masse
Mass
Type A AA AB AD AX AX1 AX2 B BB C f H HA HB HC HD K R RC X kg
Cb 34 230 80 288 305 270 152, 152, 235 276 25 20 180 35 122 358 154 18 251 193 26 50
Cb 33 170 65 245 257 222 128, 128, 240 272 195 16 140 27 107 292 120, 18 224, 169, 195 30
Cb 32 135 65 208 222 195 115 107 192 216 13 115 115 21 89 240 105 14 182, 135, 10 18,5
Cb 31 110 35 160 172 145 86 86 165 195 16 15 90 20 73 211, 815 9 165, 167 8,5 13
Ch3033 125 28 150 150 - 75 75 125 145 22 10 75 13 78 - 82 127 - -7 4,9
Ch3032 125 28 150 150 - 75 75 105 125 22 10 75 13 78 - 82 107 - -7 4,8
Arbre de sortie plein
Solid output shaft
Type D E EX EY F GA (0] Z
Cb 34 50k6 100 4 90 14 53,5 M16 36
Cb 33 40k6 80 9 60 12 43 M16 36
Cb 32 30j6 60 6 45 8 33 M10 22
Cb 31 25j6 50 5 40 8 28 M10 22
Cbh3033 20j6 40 7 25 6 22,5 M6 16
Ch 3032 20j6 40 7 25 6 22,5 M6 16
Moteurs Brushless sans ou avec frein / Brushless motors with or without brake
UNIMOTOR UNIMOTOR avec frein / UNIMOTOR with brake
Taille Longueur
moteur du stator Masse Masse
Motor Stator Mass Mass
size lenght AB HJ h LB kg AB HJ h LB kg
75 U2 B 75 90 37 246 4.4 75 90 37 291 4,9
95 U2 B 95 93 48 267 6,3 95 93 48 312 6,9
115 U2 B 115 101 58 291 9,7 115 101 58 336 10,9
115 U2 E 115 101 58 382 15,4 115 101 58 427 17,2
142 U2 E 142 115 71 360 21,7 142 115 71 405 23,4
190 U2 D 190 150 95 349 33,9 190 150 95 430 35,9
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B5.1-Cb DYNABLOC

In-line output shaft DYNABLOC

DYNABLOC sortie axiale

B5 - Dimensions

Montage intégré MI, multitrains, Cb 3032 a Cb 3433
MI Integral Mounting, multi-stages, Cb 3032 to 3433

Forme taraudée BT / BT tapped holes

Dimensions en mm
Dimensions in mm

E W R LB
RC
‘ nxS/aM
EX EY I:
x )
Dt [1 1 %
LOXZ 2 r
-
o Cb32auCb 34
Cb 32toCb 34
Cb 31
Réducteurs Forme BT
Gearbox BT form Masse
Mass
Type AD AX1 AX2 H HB HC HD R RC W X a al a2 a3 a4 ab5 M N n S T kg
Ch 34 305 1525 1525 180 122 358 154 242 184 28 26 21°1 44° 50° 44° 81° 25° 152 130 6 Mi2x22 7 48
Cbh33 257 1285 1285 140 107 292 1205 2275 1745 23 19,5 23°  44° 46° 44° 68° 90° 123 100 6 Ml12x22 -35 29
Ch 32 222 115 107 115 89 240 105 1775 1305 15 10 23° 44° 46° 50° 80° 92° 100 82 6 MiOx22 35 18,2
Cbh31 172 86 8 90 73 2115 815 1585 160 15 85 45° - - - - - 83 70 4 MI0x22 5 12,7
Cb3033 140 70 70 63 78 70 115 - 12 -7 0° - - - - - 100 60 4 M6x16 10 4,8
Cb3032 140 70 70 63 78 70 95 - 12 -7 0° - - - - - 100 60 4  Mex16 10 4,7
Arbre de sortie plein
Solid output shaft
Type D E EX EY F GA (0] Z
Cb 34 50k6 100 4 90 14 53,5 M16 36
Cb 33 40k6 80 9 60 12 43 M16 36
Cb 32 30j6 60 6 45 8 33 M10 22
Cb 31 25j6 50 5 40 8 28 M10 22
Ch3033 20j6 40 7 25 6 22,5 M6 16
Cbh3032 20j6 40 7 25 6 22,5 M6 16
Moteurs Brushless sans ou avec frein / Brushless motors with or without brake
UNIMOTOR UNIMOTOR avec frein / UNIMOTOR with brake
Taille Longueur
moteur du stator Masse Masse
Motor Stator Mass Mass
size lenght AB HJ h LB kg AB HJ h LB kg
75 U2 B 75 90 37 246 4,4 75 90 37 291 4,9
95 U2 B 95 93 48 267 6,3 95 93 48 312 6,9
115 U2 B 115 101 58 291 9,7 115 101 58 336 10,9
115 U2 E 115 101 58 382 15,4 115 101 58 427 17,2
142 U2 E 142 115 71 360 21,7 142 115 71 405 23,4
190 U2 D 190 150 95 349 33,9 190 150 95 430 35,9
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B5 - Dimensions

B5.1-Cb DYNABLOC

Montage intégré MI, multitrains, Cb 3032 a Cb 3433
MI Integral Mounting, multi-stages, Cb 3032 to 3433

Forme bride BS / BS Flange form Dimensions en mm

Dimensions in mm

EX

EY

RC

a| £ c:
Z (0)74
2
i I
T
— AX1 AX2
A nxs/ (Z)MJ 1
— - AD
Réducteurs Forme BS
Gearbox BS form Masse
Mass
Type
AD AX1  AX2 H HB HC HD R RC X LA M N P S T a n kg
Cb34 305 152,5 1525 180 122 358 154 270 212 26 15 300 250 350 18 4 45° 4 56
Cb 33 257 1285 1285 140 107 292 1205 2505 195 195 12 265 230 300 14 4 45° 4 34
Cb 32 222 115 107 115 89 240 105 1925 145 10 12 215 180 250 14 4 45° 4 18,8
Cb31 172 86 86 90 73 2115 815 1735 175 8,5 10 165 130 200 11 3,5 45° 4 13,4
Ch3033 140 70 70 63 78 - 70 127 - -7 8 115 95 140 9 3 45° 4 4,9
Ch3032 140 70 70 63 78 - 70 107 - -7 8 115 95 140 9 3 45° 4 4,8
Arbre de sortie plein
Solid output shaft
Type D E EX EY F GA O Z
Cb 34 50k6 100 4 90 14 53,5 M16 36
Cb 33 40k6 80 9 60 12 43 M16 36
Cb 32 30j6 60 6 45 8 33 M10 22
Cb 31 25j6 50 5 40 8 28 M10 22
Ch3033 20j6 40 7 25 6 22,5 M6 16
Ch 3032 20j6 40 7 25 6 22,5 M6 16
Moteurs Brushless sans ou avec frein / Brushless motors with or without brake
UNIMOTOR UNIMOTOR avec frein / UNIMOTOR with brake
Taille Longueur
moteur du stator Masse Masse
Motor Stator Mass Mass
size lenght AB HJ h LB kg AB HJ h LB kg
75 U2 B 75 90 37 246 4,4 75 90 37 291 4,9
95 U2 B 95 93 48 267 6,3 95 93 48 312 6,9
115 U2 B 115 101 58 291 9,7 115 101 58 336 10,9
115 U2 E 115 101 58 382 15,4 115 101 58 427 17,2
142 U2 E 142 115 71 360 21,7 142 115 71 405 23,4
190 U2 D 190 150 95 349 33,9 190 150 95 430 35,9
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B5.2 - Pjl DYNABLOC

DYNABLOC sortie axiale

B5 - Dimensions

In-line output shaft DYNABLOC

Montage universel MU-FF, Pjl 0501 a Pjl 1552
MU-FF universal mounting Pjl 0501 to Pjl 1552

Forme bride BT / BT tapped holes

Dimensions en mm
Dimensions in mm

E_W RU LB
EX EY
= 1|
— T
g £ ol [————— _ S | E
& T T ey
0xZ T
Réducteurs Forme BT Masse®
Gearbox BT form Mass®)
AD H HB R M N P S T w a n kg
Type® T 2T T 2T
Pjl 155x 150 75 75 122,5 153 140 120 155 M10x20 8 15 0° 4 17,5 21
Pjl 120x 120 60 60 102 134,5 108 90 120 M8x16 6 12 0° 4 9 11,2
Pjl 090x 90 45 45 80 106,5 80 68 90 M6x12 5 10 0° 4 4,1 51
Pjl 070x 70 35 35 68 88 62 52 70 M5x10 5 8 0° 4 19 2,2
Pjl 050x 50 25 25 50,5 66,5 44 35 50 M4x8 4 6,5 0° 4 0,77 0,95
(1) x : 1 =1train (1T) ; 2 = 2 trains (2T) / x : 1 = 1 stage (1T) ; 2 = 2 stages (2T)
Arbre de sortie plein Moteurs
Solid output shaft Motors
RU maxi
D E EX EY F GA (e} z
Type Type 75 U2 95U2 115U2 142U2 190 U2
Pjl 155x 40k6 82 6 70 12 43 M16 32 Pjl 155x - 28 43 38 48
Pjl 120x 32k6 58 4 50 10 35 M12 22 Pjl 120x - 28 43 38 48
Pjl 090x 22k6 36 2 32 6 24,5 M8 13 Pjl 090x 22 32 47 42 -
Pjl 070x 16k6 28 2 25 5 18 M5 10 Pjl 070x 22 22 - - -
Pjl 050x 12k6 18 2 14 4 13,5 M4 8 Pjl 050x 24 - - - -
Moteurs Brushless sans ou avec frein / Brushless motors with or without brake
UNIMOTOR UNIMOTOR avec frein / UNIMOTOR with brake
Taille Longueur
moteur du stator Masse Masse
Motor Stator Mass Mass
size lenght AB HJ h LB kg AB HJ h LB kg
75 U2 B 75 90 37 239,1 4.4 75 90 37 284,1 4,9
95 U2 B 95 93 48 257,8 6,3 95 93 48 302,8 6,9
115 U2 B 115 101 58 276,1 9,7 115 101 58 321,1 10,9
115 U2 E 115 101 58 366,1 15,4 115 101 58 411,1 17,2
142 U2 E 142 115 71 347,1 21,7 142 115 71 392,1 23,4
190 U2 D 190 150 95 319,1 33,9 190 150 95 400 35,9
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DYNABLOC sortie axiale
In-line output shaft DYNABLOC

B5 - Dimensions

B5.2 - Pjn DYNABLOC

Montage universel MU-FF, Pjn 0801 a Pjn 2403
MU-FF universal mounting Pjn 0801 to Pjn 2403

Forme bride BS / BS Flange form Dimensions en mm
Dimensions in mm

E W R RU LB F
T LA Si
nxS/M2 12
)
= % k”%
H H 2 AT
O Qo N
ol — o o\ 7) P,
S
7 | = ) &
0xZ — - —
2PU AD
Réducteurs Forme BS Masse)
Gearbox BS form Mass®
AD H HB HC R LA M2 N S T W a n kg
Type® T 2T 3T 1T 2T 3T
Pjn 240x 244 122 122 256 229 300 371 21 290 200 17 38 40 45° 4 70 90 110
Pjn 180x 185 92,5 92,5 197 168 220 273 16 215 160 13 30 32 45° 4 28 35 42
Pjn 140x 148 74 74 160 143 185 227 12 165 130 11 25 27 45° 4 16 20 24
Pjn 110x 115 57,5 57,5 127 126 164 202 11 130 100 9 25 27 45° 4 8 11 13
Pjn 080x 79 39,5 39,5 89 106,5 1285 150,5 6 85 70 7 18 20 45° 4 5 6
(1) x : 1 =1 train (1T) ; 2 = 2 trains (2T) ; 3 = 3 trains (3T) / x : 1 = 1 stage (1T) ; 2 = 2 stages (2T) ; 3 = 3 stages (3T)
Arbre de sortie plein Moteurs
Solid output shaft Motors
b £ Ey F oA O 5 75 U2 95 U2 115 U2 142 U2 190 U2
Type Type RU PU RU PU RU PU RU PU RU PU
Pjn 240x 85k6 130 115 22 90 M20 42 Pjn 240x - - - - - 0 260 0 260
Pjn 180x 556 82 72 16 59 M20 42 Pjn 180x - 0 2196 0 2196 0 2196 0 196
Pjn 140x 42i6 82 70 12 45 M10 20 Pjn 140x ol @16t 0 156 0 156 0 @196 12 190
Pjn 110x 32j6 58 50 10 35 M10 20 Pjn 110x 0 115 0 115 0 115 0 1422 - -
Pjn 080x 226 36 32 6 245 M8 19 Pjn 080x 0 85 0 85 0/95° 110 - - - -
1. 75B uniquement ; 2. Position de fonctionnement V1 et V3 uniquement ; 3. Servomoteur 115B : RU = 0 ; Servomoteur 115E : RU = 9,5
1. 75B only ; 2. V1 and V3 operating position only ; 3. 115B servomotor : RU = 0 ; 115E servomotor : RU = 9,5
Moteurs Brushless sans ou avec frein / Brushless motors with or without brake
UNIMOTOR UNIMOTOR avec frein / UNIMOTOR with brake
Taille Longueur
moteur du stator Masse Masse
Motor Stator Mass Mass
size lenght AB HJ h LB kg AB HJ h LB kg
75 U2 B 75 90 37 239,1 4,4 75 90 37 284,1 4,9
95 U2 B 95 93 48 257,8 6,3 95 93 48 302,8 6,9
115 U2 B 115 101 58 276,1 9,7 115 101 58 321,1 10,9
115 U2 E 115 101 58 366,1 15,4 115 101 58 411,1 17,2
142 U2 E 142 115 71 347,1 21,7 142 115 71 392,1 23,4
190 U2 D 190 150 95 319,1 33,9 190 150 95 400 35,9
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right angle output shaft DYNABLOC

C1l- Ot DYNABLOC

C1.1- GENERALITES

Les servoréducteurs Ot DYNABLOC a engrenages hélicoidaux et
couple conique, permettent de réduire la vitesse des servomoteurs et
d’augmenter le couple.

lls permettent par ailleurs, d’adapter le moment d’inertie de la charge
entrainée, par rapport a celle du moteur.

La conception renvoi dangle, alliée a I'excellent rendement des
servoréducteurs Ot DYNABLOC, présentent les avantages de gains
d’encombrement et de facilité d’intégration, dans les machines indus-
trielles de toutes applications.

Issus de la grande série, les servo-réducteurs Ot DYNABLOC
constituent une solution économique pour les utilisations nécessitant
un jeu standard.

C1.1 - GENERAL

Ot DYNABLOC helical bevel servo gearboxes can be used to reduce
the speed of servomotors and increase torque.

They can also be used to adapt the moment of inertia of the driven
load in relation to that of the motor.

The bevel gear design combined with the excellent efficiency of
Ot DYNABLOC servo gearboxes provides advantages in terms of
saving space and ease of integration in all types of application on
industrial machines.

A mass-produced product, Ot DYNABLOC servo gearboxes provide
a cost-effective solution for applications which require standard
backlash.

Gamme / Range

4 tailles de 32 & 35/ 4 sizes from 32 to 35

Rapports de réduction / Gearbox ratio

24 rapports de 10 & 160 / 24 ratios from 10 to 160

Moment de sortie / Output torque

Jusqu'a 3150 N.m / Up to 3150 N.m

Jeu angulaire / Backlash

STANDARD : 10 a 30 min, selon les tailles et les rapports de réduction.

STANDARD : 10 to 30 min, according to sizes and ratio.

Lubrification / Lubrication

Livré avec huile minérale ISO VG 220, correspondant a la position de fonctionnement demandée (selon ISO 6743/6).

Supplied with ISO VG 220 mineral oil, according to operating position.

Rendement / Efficiency ~ 95 % (voir chapitre E)

~ 95 % : (see chapter E)

Arbre lent / Low speed shaft

Creux claveté avec capot de protection ou creux lisse avec frette de serrage et capot de protection ou plein claveté /

Hollow or solid shaft with key or hollow shaft and shrink disk
- Tolérance des diametres selon NFE22-051 et ISO R 775 / Tolerances of diameter NFE22-051 and ISO R 775
- Clavette selon ISO R 773/ Key ISO R 773

Servomoteur Unimotor
Unimotor servomotor

Vitesse nominale 3000 mint / Nominal speed 3000 min*
- Raccordement par connecteurs / Connectors

- Protection standard 1P65, sondes CTP intégrées / IP65 protection, CTP protection
- Retour par codeur incrémental / Incremental encoder feedback
Options : Codeur absolu, frein / Options : Absolute encoder, brake

Finition / Finish

Peinture teinte RAL 9005 (couleur noire), systeme | (1 couche polyuréthane, vinylique de 25/30 pm)

RAL 9005 painting (black), system | (1 coat polyurethane finish 25/30 zm)
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right angle output shaft DYNABLOC

C1l- Ot DYNABLOC

C1.2 - FIXATION, POSITION DE FONCTIONNEMENT / FIXING FORM, OPERATING POSITION
Repérage des faces / Side identification

Face L Face R
Side L Side R [
J E=

O]
o}

FIXATION / FIXING FORM

e P——.

E=fR [l B

S SBT BS, BD
Pattes Pattes et bride a trous taraudés Bride a trous lisses
Foot Foot and tapped holes Flange

ARBRE DE SORTIE / OUTPUT SHAFT

W il WP *
L R LR H
Arbre plein a gauche Arbre plein a droite Arbre plein a gauche et a droite Arbre creux
Solid shaft left Solid shaft right Solid shaft left and right Hollow shaft
OPTIONS / OPTIONS

- SV

b} 01}

SDR SDL RK
Arbre creux avec frette & droite  Arbre creux avec frette a gauche Bras de réaction (livré en kit)
Hollow shaft with shrink disk right Hollow shaft with shrink disk left Torque arm (delivered as kit)

POSITION DE FONCTIONNEMENT / OPERATING POSITION
Fixation S, SBT, RK /S, SBT, RK fixing form

—

\Hil

A : STANDARD a—
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right angle output shaft DYNABLOC

C1l- Ot DYNABLOC

C1.3 - DESIGNATION — CODIFICATION / ORDERING INFORMATION

@) REDUCTEUR / GEARBOX

Ot 3233 B5 SBT LR H 79,4 Ml
Série
rédtl)JCteur Taille et indice
Gearbox type "
P coSniitéu&;:rtlzur Position de
S fonctionnement
BT I Operating Forme de fixation
3233 bosIlion Fixing form B
3333 Position de
2433 B3, B, S, BS, SBT, RK la fixation Arbre de sortie
Fixing position
3533 B7, B8, V5, V6 Xing posit Output shaft || Raduction exacte || Type d'entrée
B5, B52, Exact ratio Input type
B53, B54, V1, V3 LR LR LR/ H, LR,
SIol, Sl 9,78 2158 MI
9,78 to 158
UNIMOTOR 95 u2 B 30 0 B R CA A
Série Capteur
moteurs Dimension de position
Brushless | |de la bride Sensor
Brushless Flange
i i Type d
motor dimension IgF;Zri: CA : codeur incrémental
series 75 Type Longueur 4096 pt
du stator Incremental Encoder
95 Stator _ 4096 pt (std)
115 length Vitesse SA (2) : codeur absolu
142 nominale Sincos 1 tour
190 A (1) ||Nominal speed Frein Single turn Sincos abso-
B (1) Brake lute encoder
D (1) _ 1 ||0: sans frein Raccordement RA (2) : codeur absolu
E (1) 2=l without brake Connection type Smc.os mult_ltours
1: ; Multi turn Sincos abso-
: avec frein
. Arbre lute encoder
4v DC B : 2 connecteurs Shaft ||AE (2) : Résolver
with 24V DC | |2 connectors R : montage || Resolver Inertie
brake intégré Inertia
Integral .
mounting étan dard
(1) : suivant sélection / according to selection
(2) : codeur CA = standard — Autres capteurs sur consultation uniquement / CA encoder = standard — Consult Leroy-Somer for other sensor
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right angle output shaft DYNABLOC

C2 - Mb DYNABLOC

C2.1 - GENERALITES

Les servoréducteurs Mb DYNABLOC a engrenages a vis, permettent
de réduire la vitesse des servomoteurs et d’augmenter le couple.

lls permettent par ailleurs, d’adapter le moment d'inertie de la charge
entrainée, par rapport a celle du moteur.

De forme de construction trés compacte, les servoréducteurs
Mb DYNABLOC, offre les avantages de gain despace et
d’intégration parfaite.

Issus de la grande série, les servo-réducteurs Mb DYNABLOC
constituent une solution trés économique pour les utilisations
nécessitant un jeu standard.

Les Servoréducteurs Mb DYNABLOC bénéficient d'un fonctionnement
silencieux.

C2.1 - GENERAL

Mb DYNABLOC servo gearboxes with worm gear can be used to
reduce the speed of servomotors and increase torque.

They can also be used to adapt the moment of inertia of the driven
load in relation to that of the motor.

Due to their very compact dimensions, Mb DYNABLOC servo gear-
boxes can offer advantages in terms of saving space and optimum
integration.

A mass-produced product, Mb DYNABLOC servo gearboxes provide
a very cost effective solution for applications which require standard
backlash.

Mb DYNABLOC servo gearboxes offer the added advantage of quiet
operation.

Gamme / Range

6 tailles 31, 22, 23, 24,25, 26 / 6 sizes 31, 22, 23, 24,25, 26

Rapports de réduction / Gearbox ratio

13 rapports de 5,2 & 100 / 14 ratios from 5.2 to 100

Moment de sortie / Output torque

Jusqu’a 800 N.m / Up to 800 N.m

Jeu angulaire / Backlash

STANDARD : 10 a 30 min selon les tailles et les rapports de réduction.

STANDARD : 10 to 30 min, according to sizes and ratio.

Lubrification / Lubrication

Livré lubrifié a vie avec graisse synthétique de type PAO I1SO VG 460, multipositions.

Life-lubricated with PAO ISO VG 460 synthetic grease, multiposition.

Rendement / Efficiency

80 a 90 % pour rapports 20 a 5,2 — 60 a 80 % pour rapports 100 a 20 (voir chapitre E)

80 to 90 % for ratios 20 to 5.2 — 60 to 80 % for ratios 100 to 20 (see chapter E)

Arbre lent / Low speed shaft Plein, claveté / Solid shaft + key

- Tolérance des diamétres : h6 / Tolerance of diameter: h6
- Clavette selon DIN 6883 / Key DIN 6883

Creux, claveté / Hollow shaft + key

- Tolérance des diamétres : H7 / Tolerance of diameter: H7
- Clavette selon DIN 6883 / Key DIN 6883

Servomoteur Unimotor
Unimotor servomotor

Vitesse nominale 3000 min"t / Nominal speed 3000 min-t
- Raccordement par connecteurs / Connectors

- Protection standard 1P65, sondes CTP intégrées / IP65 protection, CTP protection
- Retour par codeur incrémental / Incremental encoder feedback
Options : Codeur absolu, frein / Options: Absolute encoder, brake

Finition / Finish

Peinture teinte RAL 9005 (couleur noire), systeme | (1 couche polyuréthane, vinylique de 25/30 um)

RAL 9005 painting (black), system | (1 coat polyurethane finish 25/30 pm)
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right angle output shaft DYNABLOC

C2 - Mb DYNABLOC

C2.2 - FIXATION, POSITION DE FONCTIONNEMENT / FIXING FORM, OPERATING POSITION

Forme de fixation / fixing form
Pattes NS (S) sauf Mb 3101 Bride de fixation

NU (N)
Foots NS (S) except Mb 3101 Flange
us) ]
S © C ] S (=
= x| X R ° s
o] © o |[Fe © ]ﬂ[ |
L b uf o L LD olo oo o
D (1)
NU (N) NS D (S1 00 - S1 33 NS F (S3 00 - S3 33 NS U (S500 - S5 33 NS K (S0) BSL-BDL-BNL
Eaces a trous pour Mb26) pour Mb26) pour Mb26) Pattes (BD50 - BD54
taraudés Pattes fixées Pattes fixées Pattes fixées livrées pour Mb26)
Faces with sur face D (1) sur face F (3) sur face U (5) en kit Bride a trous lisses
tapped holes Foot mounted Foot mounted Foot mounted Foot kit a gauche
on D (1) face on F (3) face on U (5) face Flange to the left
Autres positions de la bride :
a droite R (05, 35 ou 45 pour Mb26)
Other flange positions :
to the right R (05, 35 or 45 for Mb26)
ARBRE DE SORTIE / OUTPUT SHAFT OPTION : BRAS DE REACTION R (R)
OPTION : TORQUE ARM R (R)
T o)
X X
O
e
H(C) HL(G) HR (D) HLR (X) RK (00 RO)
Arbre creux Arbre plein Arbre plein 2 arbres pleins Bras de réaction
Hollow shaft a gauche a droite a gauche et a droite livré en kit
Solid shaft Solid shaft Solid shaft Torque arm
left right left and right delivered as kit

POSITION DE FONCTIONNEMENT / WORKING POSITION
Fixation NU (N), a pattes NSD (S1), NSF (S3), NSU (S5), ou bras de réaction R (R)
Fixing form NU (N), foot NSD (S1), NSF (S3), NSU (S5), or torque arm R (R)

B3 (B-)

Fixation a bride BS, BN ou BD
Flange form BS, BN or BD

B5 (B--) B52 (W--) B53 (P--) B54 (V--) V1 (H--) V3 (T--)

POSITIONS DU CONNECTEUR / CONNECTOR POSITIONS

A : STANDARD B
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C2.3 - DESIGNATION — CODIFICATION / ORDERING INFORMATION

DYNABLOC sortie orthogonale
Right angle output shaft DYNABLOC

C2 - Mb DYNABLOC

@) REDUCTEUR / GEARBOX

Mb 2401 V5 BS L H 40 MU-FF
Série Taille et indice
réducteur constructeur Position de
Gearbox type Size and fonctionnement
construction index i iti
Operating position Forme de fixation
3101 NU, NS : B3 Fixing form Position de Arbre de sortie
2201 B6, B7, B8, V5, N R i Ia flxatlon OUtpUt shaft Réduction exacte
2301 V6 ! FIXIng pOSIthn H Exact ratio Type d’entrée
2401 Bride : B5 NS HL HR -
2501 B52, B53, BS, BD, BN L 4 5,24 100 Input type
2601 B54.V1,V3 R HLR 5,2 to 100 MU-FF
UNIMOTOR 95 u2 B 30 A CA A
Série Capteur
moteurs Dimension de position
Brushless ||de la bride Sensor
Brushless Flange
i i Type de
motor dimension Iggérie CA : codeur incrémental
series 75 Type Longueur 4096 pt
du stator Incremental Encoder
95 Stator . 4096 pt (std)
115 length Vitesse SA (2) : codeur absolu
142 nominale Sincos 1 tour
190 A (1) ||Nominal speed Frein Single turn Sincos abso-
B (1) Brake lute encoder
D (1) _ 1|10 sans frein Raccordement RA (2) : codeur absolu
E(1) || 30=3000MIN™ . ithout brake || Connection type Sincos multitours
il = evEe (i Multi turn Sincos abso-
24\/ DC Arbre lute encoder
; B : 2 connecteurs Shaft AE (2) : Résolver
with 24V DC | |2 connectors Resolver Inerti
. nertie
brake A :avec Inertia
clavette
with key A:
standard
(1) : suivant sélection / according to selection
(2) : codeur CA = standard — Autres capteurs sur consultation uniquement / CA encoder = standard — Consult Leroy-Somer for other sensor
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right angle output shaft DYNABLOC

C3 - Mjd DYNABLOC

C3.1 - GENERALITES

Les servoréducteurs Mjd DYNABLOC a engrenages a vis, permettent
de réduire la vitesse des servomoteurs et d’augmenter le couple.

lls permettent par ailleurs d’adapter le moment d'inertie de la charge
entrainée, par rapport a celle du moteur.

La gamme des servoréducteurs Mjd DYNABLOC offre I'avantage d'un
fonctionnement silencieux et d’'une trés haute rigidité torsionnelle.

Grace aux diverses possibilitts de montage des servoréducteurs
Mjd DYNABLOC sur les structures, il en résulte un gain d’espace et
une intégration parfaite :

- Conception compacte a renvoi d’angle.

- Fixation possible sur 4 faces en standard.

- Arbre lent plein, simple / double, ou arbre creux claveté ou lisse
avec frette.

Dans le domaine des servoréducteurs de trés hautes performances et
a jeu réduit, la gamme Mjd DYNABLOC offre toujours une solution tres
compétitive.

C3.1 - GENERAL

Mjd DYNABLOC servo gearboxes with worm gear can be used to
reduce the speed of servomotors and increase torque.

They can also be used to adapt the moment of inertia of the driven
load in relation to that of the motor.

The Mjd DYNABLOC range of servo gearboxes boasts quiet opera-
tion and very high torsional rigidity.

As they can be mounted in a variety of different ways, Mjd DYNA-
BLOC servo gearboxes enable space to be saved and optimise inte-
gration:

- Compact right angle design

- Fixing possible on 4 sides as standard

- Solid output shaft, single/double, or hollow shaft, keyed or with
shrink disc.

In the field of very high-performance servo gearboxes with low
backlash, the Mjd DYNABLOC range can always provide a very
competitive solution.

Gamme / Range

10 tailles de 035 a 200 / 10 sizes from 035 to 200

Rapports de réduction / Gearbox ratio

9 rapports de 5,2 & 190 / 9 ratios from 5.2 to 90

Moment de sortie / Output torque Jusqu’a 5000 N.m / Up to 5000 N.m

BASIC : 10 min / BASIC: 10 min
MEDIUM : 5 min / MEDIUM: 5 min
EXPERT : <1 min/EXPERT: <1 min

Jeu angulaire réduit / Low backlash

Lubrification / Lubrication Livré lubrifié a vie avec huile synthétique de type PAO ISO VG 220, correspondant & la position de fonctionnement demandée.

Life-lubricated with PAO ISO VG 220 synthetic oil, according to operating position.

Rendement / Efficiency 80 & 95 % pour rapports 19,5 & 5,125 — 60 a 85 % pour rapports 90 a 30 (voir chapitre E)

80 to 95 % for ratios 19.5 to 5.125 — 60 to 85 % for ratios 90 to 30 (see chapter E)

Arbre lent / Output shaft Plein, simple ou double / Solid shaft, single or double
- Tolérance des diametres : h6, trou taraudé selon DIN 332 forme DR / Tolerance of diameter: h6, tapped hole
Creux, claveté ou lisse avec frette / Keyed hollow or with shrink disk

- Tolérance des diametres : H7 / Tolerance of diameter: H7

Servomoteur Unimotor
Unimotor servomotor

Vitesse nominale 3000 mint / Nominal speed 3000 min*

- Raccordement par connecteurs / Connectors

- Protection standard IP65, sondes CTP intégrées / IP65 protection, CTP protection
- Retour par codeur incrémental / Incremental encoder feedback

Options : Codeur absolu, frein / Options: Absolute encoder, brake

Finition / Finish Peinture teinte RAL 9005 (couleur noire), systeme I (1 couche polyuréthane, vinylique de 25/30 pum)

RAL 9005 painting (black), system I (1 coat polyurethane finish 25/30 xm)
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right angle output shaft DYNABLOC

C3 - Mjd DYNABLOC

C3.2 - FIXATION, POSITION DE FONCTIONNEMENT / FIXING FORM, OPERATING POSITION

FORME DE FIXATION / FIXING FORM

BTL ou
Face a trous taraudés a gauche
Tapped holes on left face

BTR
Face a trous taraudés a droite
Tapped holes on right face

ARBRE DE SORTIE / OUTPUT SHAFT

It —-lii- -FV Vl%._
= =
e (©)
ENSTEZ|
H L R LR SDR SDL
Arbrecreux  Arbre plein Arbre plein 2 arbre pleins Frette de serrage Frette de serrage
cylindrique cylindrique cylindrique cylindriques a droite a gauche
rainuré a gauche a droite gauche et Shrink disk right Shrink disk left
Hollow Solid shaft Solid shaft droite
shaft left right Solid shaft
+ Keyway left and right

POSITION DE FONCTIONNEMENT / OPERATING POSITION

Fixation par bride a trous taraudés BT / BT flange tapped holes

BT
1l

Vi

B52 B54

A : STANDARD B

IS
[T 000" |
[ 1]

)

V3
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right angle output shaft DYNABLOC

C3 - Mjd DYNABLOC

C3.3 - DESIGNATION — CODIFICATION / ORDERING INFORMATION

€) REDUCTEUR / GEARBOX

Mjd 0751 B5 BT L L 19,5 EXPERT MU-FF
Série Taille et indice
réducteur || constructeur
Gearbox || Size and Position de
type CO”;Z‘;‘;("O” fonctionne- Jeu angulaire
ment Forme de fixation | | Position de al'arbre lent
0351 Operating Fixing form la fixation Lowspeed shaft
0451 B5, B52, BT Fixing || Arbre de sortie||  Réduction backlash
0551 B53, B54, position Output shaft exacte
0631 V1, V3 L LR Exact ratio EXPERT: D1’
gggi R SDL, SDR 5,252 90 MEDIUM S Type d'entrée
e 5,25 to 90 BASIC: 10 Input type
MU-FF
UNIMOTOR 95 u2 C 30 0 B A CA A
Série Capteur
moteurs Dimension de position
Brushless | |de la bride Sensor
Brushless Flange
i i Type d
motor dimension IgF;Zri: CA : codeur incrémental
series 75 Type ||Longueur 4096 pt
du stator Incremental Encoder
95 4096 pt (std)
Stator .
e length Vitesse SA (2) : codeur absolu
142 nominale Sincos 1 tour
190 A (1) ||Nominal speed Frein Single turn Sincos abso-
B (1) Brake lute encoder
D (1) _ 1 ||0: sans frein SrcsoElaTE RA (2) : codeur absolu
E(1) || 30=3000MIn™ . ithout brake || Connection type SUEE LS
. f Multi turn Sincos abso-
1: avec frein
S BE Arbre lute encoder
: B : 2 connecteurs Shaft AE (2) : Résolver
with 24V DC | |2 connectors Resolver Inertie
brake Ai - avec Inertia
clavette
with key A:
standard
(1) : suivant sélection / according to selection
(2) : codeur CA = standard — Autres capteurs sur consultation uniquement / CA encoder = standard — Consult Leroy-Somer for other sensor
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right-angle output shaft DYNABLOC

C4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min™?) 3000

Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 2,0

75 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 6,6

Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (1074 kg.m?) 12

Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10 kg.m?) 1,27

Calibre variateur SP / SP drive rating 2T

Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a I'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1  AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox output torque outputtorque  input torque up to
input 1000 s/H

min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
18,8 160 1 Ot 3233 156 0,07 284 900 6,10
18,8 160 2 Ot 3333 160 0,26 288 993 10,6
18,8 160 3 Ot 3433 154 0,49 277 955 21,9
214 140 1 Ot 3233 142 0,08 257 883 6,72
214 140 2 Ot 3333 137 0,33 247 851 12,4
214 140 3 Ot 3433 139 0,57 250 863 24,2
24,0 125 1 Ot 3233 124 0,10 224 770 7,67
24,0 125 2 Ot 3333 125 0,39 225 776 13,5
24,0 125 3 Ot 3433 124 0,67 224 772 27,0
26,8 112 1 Ot 3233 113 0,12 204 701 8,40
26,8 112 2 Ot 3333 113 0,45 204 703 14,9
26,8 112 3 Ot 3433 108 0,85 195 671 30,9
30,0 100 1 Ot 3233 97,2 0,15 176 606 9,68
30,0 100 2 Ot 3333 96,4 0,57 174 600 17,4
30,0 100 3 Ot 3433 95,4 1,0 172 593 34,8
33,3 90 1 Ot 3233 86,7 0,17 157 540 10,8
33,3 90 1 Mjd 0631 90 * 0,32 90,7 184 3,65
33,3 90 2 Ot 3333 85,7 0,67 155 533 19,5
33,3 90 2 Mjd 0751 90 * 0,8 83,7 280 5,52
33,3 90 3 Ot 3433 87,7 1,15 158 545 37,2
37,5 80 1 Ot 3233 77,7 0,2 141 484 12,0
37,5 80 2 Ot 3333 77 0,8 139 479 21,6
37,5 80 3 Ot 3433 77,5 1,35 140 482 40,5
42,3 71 1 Ot 3233 68 * 0,25 123 423 13,7
42,3 71 2 Ot 3333 67,8 0,95 122 422 24,4
42,3 71 3 Ot 3433 69 1,6 125 429 43,9
47,6 63 1 Ot 3233 64,3 0,27 117 400 14,5
47,6 63 1 Mb 2201 60 * 0,06 70,2 162 4,34
50,0 63 1 Mjd 0551 60 * 0,26 68,3 121 3,31
47,6 63 2 Ot 3333 61 1,08 110 380 27,1
47,6 63 2 Mb 2301 60 * 0,26 67,3 244 7,13
50,0 63 2 Mjd 0631 60 * 0,47 68,2 182 4,67
47,6 63 3 Ot 3433 61,9 1,86 112 385 47,4
50,0 63 3 Mjd 0751 60 * 1,3 62,1 253 7,14
53,6 56 1 Ot 3233 54,1 0,34 98,2 337 17,1
53,6 56 2 Ot 3333 53,8 1,29 97,1 335 30,6
53,6 56 3 Ot 3433 57 2,08 103 355 50,2
60,0 50 1 Ot 3233 51 0,37 92,5 318 18,1
60,0 50 1 Mb 2201 50 * 0,07 61,0 170 5,20
60,0 50 2 Ot 3333 50,3 1,39 90,8 313 32,6
60,0 50 2 Mb 2301 50 * 0,26 60,6 220 8,63
60,0 50 3 Ot 3433 50,6 2,41 91,4 315 54,6
66,7 45 1 Ot 3233 45,2 0,43 82,0 282 20,3
66,7 45 1 Mjd 0551 45 * 0,28 51,8 122 4,17
66,7 45 2 Ot 3333 43,7 1,68 78,8 272 37,3
66,7 45 2 Mjd 0631 45% 0,5 50,6 192 6,19
66,7 45 3 Ot 3433 42,3 1,75 76,4 263 59,9
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DYNABLOC sortie orthogonale

Right-angle output shaft DYNABLOC

C4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min™?) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 2,0
75 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 6,6
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (1074 kg.m?) 12
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10 kg.m?) 1,27
Calibre variateur SP / SP drive rating 2T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox output torque outputtorque inputtorque up to
input 1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
75,0 40 1 Ot 3233 39,5 0,52 71,8 246 22,5
75,0 40 1 Mb 3101 40 * 0,04 52,1 124 4,57
75,0 40 2 Ot 3333 41,2 1,0 74,3 256 35,3
75,0 40 2 Mb 2201 40 * 0,08 50,5 167 6,14
75,0 40 3 Ot 3433 38 2,03 68,5 236 64,6
75,0 40 3 Mb 2301 40 * 0,28 50,9 185 10,5
84,5 35,5 1 Ot 3233 34,8 * 0,61 63,1 217 24,6
84,5 35,5 2 Ot 3333 37,1 1,14 66,9 231 39,1
84,5 35,5 3 Ot 3433 35 2,29 63,1 217 68,4
95,2 315 1 Ot 3233 31 0,41 56,2 193 17,1
95,2 315 1 Mb 3101 30* 0,04 41,3 121 5,59
100 315 1 Mjd 0451 30* 0,1 39,8 85,0 3,93
95,2 315 2 Ot 3333 32,7 1,37 59,0 203 44,2
95,2 315 2 Mb 2201 30* 0,1 40,5 144 7,75
100 31,5 2 Mjd 0551 30* 0,34 37,4 126 5,78
95,2 31,5 3 Ot 3433 31 2,67 56,0 193 74,4
95,2 31,5 3 Mb 2301 30* 0,34 39,2 142 12,3
107 28 1 Ot 3233 27,5 0,48 49,8 171 18,6
107 28 2 Ot 3333 30,6 1,48 55,2 190 47,1
120 25 1 Ot 3233 24 0,58 43,6 150 20,5
120 25 1 Mb 3101 25* 0,04 36,5 97,8 514
120 25 2 Ot 3333 26,5 18 47,9 165 54,0
120 25 2 Mb 2201 25,5* 0,1 36,1 128 7,95
120 25 3 Mb 2301 255* 0,34 35,6 129 13,3
134 22,4 1 Ot 3233 21,1 0,69 38,4 132 22,4
150 20 1 Mb 3101 20* 0,04 30,0 104 6,76
150 20 1 Mjd 0451 19,5* 0,1 28,5 74,0 4,71
150 20 2 Mb 2201 20* 0,1 29,5 105 11,1
150 20 2 Mjd 0551 19,5* 0,31 26,5 103 6,98
150 20 3 Mb 2301 20* 0,31 28,7 104 17,3
188 16 1 Mb 3101 15* 0,04 23,2 80,2 9,07
188 16 2 Mb 2201 15* 0,14 22,5 80,2 13,8
188 16 3 Mb 2301 15* 0,38 21,9 79,4 19,1
200 15 1 Mjd 0351 14,5 * 0,044 20,5 35,0 3,21
200 15 2 Mjd 0451 14,5 * 0,14 20,2 78,2 7,38
240 12,5 1 Mb 3101 12,5* 0,05 19,6 67,9 10,3
240 12,5 2 Mb 2201 11,5 * 0,15 17,7 62,8 16,7
240 12,5 3 Mb 2301 11,5 * 0,45 17,2 62,4 27,6
300 10 1 Mb 3101 10 * 0,05 16,0 55,5 12,5
300 10 1 Mjd 0351 10,25 * 0,05 15,3 34,0 4,07
300 10 2 Mb 2201 10,3 0,15 16,0 57,0 17,7
300 10 3 Mb 2301 10,3 0,45 15,7 56,9 28,9
423 7,1 1 Mb 3101 75* 0,06 12,3 42,5 15,0
429 7,1 1 Mjd 0351 7,25* 0,056 11,1 32,0 5,20
423 7,1 2 Mb 2201 7,33 0,22 11,6 41,1 22,6
423 7,1 3 Mb 2301 75* 0,53 11,6 42,0 37,7
600 5 1 Mb 2301 52* 0,75 8,15 29,6 51,0
600 5 1 Mjd 0351 52* 0,074 7,87 29,2 7,00
*: réduction finie, voir chapitre E / Finite ratio, see chapter E
Jeu / Backlash : « Ot = STANDARD (10’ &/to 30’)
« Mb = STANDARD (10’ &/to 30")
« Mjd = BASIC (10’), MEDIUM (5') ou/or EXPERT (<1")
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right-angle output shaft DYNABLOC

C4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min™?) 3000

Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 3,9

95 U 2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 12,9

Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10~* kg.mz) 2,9

Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10 kg.m?) 3,29

Calibre variateur SP / SP drive rating 3,5T

Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1  AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox output torque outputtorque  input torque up to
input 1000 s/H

min~t 10~* kg.m? Nm Nm Nm
18,8 160 1 Ot 3333 160 0,26 580 1611 10,6
18,8 160 2 Ot 3433 154 0,49 557 1884 21,9
21,4 140 1 Ot 3333 137 0,33 496 1606 12,4
21,4 140 2 Ot 3433 139 0,57 503 1702 24,2
24,0 125 1 Ot 3333 125 0,39 453 1530 13,5
24,0 125 2 Ot 3433 124 0,67 450 1523 27,0
26,8 112 1 Ot 3233 113 0,117 410 895 8,40
26,8 112 2 Ot 3333 113 0,45 410 1386 14,9
26,8 112 3 Ot 3433 108 0,85 391 1323 30,9
30,0 100 1 Ot 3233 97,2 0,146 354 893 9,68
30,0 100 2 Ot 3333 96,4 0,57 350 1183 17,4
30,0 100 3 Ot 3433 95,4 1,0 346 1170 34,8
33,3 90 1 Ot 3233 86,7 0,173 315 891 10,8
33,3 90 1 Mjd 0901 90 * 1 208 505 8,75
33,3 90 2 Ot 3333 85,7 0,67 311 1051 19,5
33,3 90 2 Mjd 1101 90 * 1,7 195 762 14,2
33,3 90 3 Ot 3433 87,7 1,15 318 1076 37,2
375 80 1 Ot 3233 77,7 0,2 283 889 12,0
37,5 80 2 Ot 3333 7 0,8 279 945 21,6
375 80 3 Ot 3433 775 1,37 281 950 40,5
42,3 71 1 Ot 3233 68 * 0,25 247 835 13,7
42,3 71 2 Ot 3333 67,8 0,95 246 832 24,4
42,3 71 3 Ot 3433 69 1,6 250 847 43,9
47,6 63 1 Ot 3233 64,3 0,27 234 789 14,5
47,6 63 1 Mb 2401 60 * 0,47 146 406 10,3
50,0 63 1 Mjd 0751 60 * 1,3 141 275 7,14
47,6 63 2 Ot 3333 61 1,08 221 749 27,1
47,6 63 2 Mb 2501 60 * 1,7 149 532 19,1
50,0 63 2 Mjd 0901 60 * 1,7 153 524 12,1
47,6 63 3 Ot 3433 61,9 1,86 225 760 47,4
53,6 56 1 Ot 3233 54,1 0,34 197 664 17,1
53,6 56 2 Ot 3333 53,8 1,29 195 660 30,6
53,6 56 3 Ot 3433 57 2,08 207 700 50,2
60,0 50 1 Ot 3233 51 0,37 186 626 18,1
60,0 50 1 Mb 2301 50 * 0,26 126 290 8,63
60,0 50 2 Ot 3333 50,3 1,39 183 617 32,6
60,0 50 2 Mb 2401 50 * 0,47 127 423 12,3
60,0 50 3 Ot 3433 50,6 2,41 184 621 54,6
60,0 50 3 Mb 2501 50 * 1,7 128 456 22,5
66,7 45 1 Ot 3233 45,2 0,43 164 555 20,3
66,7 45 1 Mjd 0631 45 * 0,5 115 192 6,19
66,7 45 2 Ot 3333 43,7 1,68 158 536 37,3
66,7 45 2 Mjd 0751 45 * 1,4 110 289 9,28
66,7 45 3 Ot 3433 44,1 2,86 160 541 60,1
66,7 45 3 Mjd 0901 45 * 1,9 110 430 15,2
75,0 40 1 Ot 3233 39,5 0,52 144 486 22,5
75,0 40 1 Mb 2301 40 * 0,28 106 299 10,5
75,0 40 2 Ot 3333 38,3 1,96 139 470 40,9
75,0 40 2 Mb 2401 40 * 0,50 106 373 15,1
75,0 40 3 Ot 3433 38 2,03 138 466 64,6
75,0 40 3 Mb 2501 40 * 1,90 106 378 27,8
84,5 35,5 1 Ot 3233 34,8 * 0,61 127 427 24,6
84,5 35,5 2 Ot 3333 37,1 1,14 135 455 39,1
84,5 355 3 Ot 3433 35 2,29 127 429 68,4
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DYNABLOC sortie orthogonale

Right-angle output shaft DYNABLOC

C4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min™?) 3000
Moment nominal a vitesse nominale / Nominal torque at nominal speed (Nm) 3,9
95 U2 B 30 Moment créte / Peak torque (Nm) 12,9
Moment d'inertie sans frein / Inertia without brake (10~* kg.mz) 2,9
Moment d'inertie avec frein / Inertia with brake (10 kg.m?) 3,29
Calibre variateur SP / SP drive rating 3,5T
Vitesse Indice Choix Réducteur Réduction Inertie du Moment Moment Moment accél.
Théorique de Exacte réducteura  Nominal de Accélérateur maxi a l'entrée
sortie I'entrée Sortie S1 de sortie S5 jusqu'a 1000 d/H
Theoretical Index Choice Gearbox Exact ratio Inertia at Nominal S1 AcceleratingS5 Max. accelerating
output speed Gearbox output torque outputtorque inputtorque up to
input 1000 s/H
min~t 1074 kg.m? Nm Nm Nm
95,2 31,5 1 Ot 3233 31 0,41 113 380 17,1
95,2 31,5 1 Mb 2201 30* 0,07 83,2 170 7,75
100 315 1 Mjd 0631 30* 0,59 81,6 194 8,58
95,2 315 2 Ot 3333 32,7 1,37 119 401 44,2
95,2 315 2 Mb 2301 30* 0,34 81,7 270 12,3
100 31,5 2 Mjd 0751 30* 1,6 81,2 284 12,1
95,2 315 3 Ot 3433 31 2,61 113 381 74,4
95,2 315 3 Mb 2401 30* 0,59 82,9 290 18,0
107 28 1 Ot 3233 27,5 0,48 99,9 337 18,6
107 28 2 Ot 3333 30,6 1,48 111 375 47,1
107 28 3 Ot 3433 27 3,21 98,1 332 81,9
120 25 1 Ot 3233 24,1 1,02 87,7 296 31,8
120 25 1 Mb 2201 255* 0,08 74,2 155 7,95
120 25 2 Ot 3333 26,5 1,8 96,3 326 54,0
120 25 2 Mb 2301 255* 0,34 74,2 257 13,3
120 25 3 Mb 2401 255* 0,59 74,2 260 19,3
134 22,4 1 Ot 3233 22,9 1,07 83,2 281 33,0
134 22,4 2 Ot 3333 23,3 2,11 84,5 286 59,4
150 20 1 Mb 2201 20* 0,10 60,6 179 111
150 20 1 Mjd 0551 19,5* 0,31 58,0 109 6,98
150 20 2 Mb 2301 20 * 0,31 59,9 208 17,3
150 20 2 Mjd 0631 19,5 * 0,55 57,7 180 111
150 20 3 Mb 2401 19,5* 0,55 58,3 204 25,8
150 20 3 Mjd 0751 19,5* 15 56,0 209 15,7
188 16 1 Ot 3233 14,6 1,19 53,3 180 28,9
188 16 1 Mb 2201 15 * 0,14 46,3 159 13,8
188 16 2 Mb 2301 15 * 0,38 45,7 158 19,1
188 16 3 Mb 2401 14,5 * 0,69 44,2 155 315
200 15 1 Mjd 0451 14,5 * 0,14 44,2 88,0 7,38
200 15 2 Mjd 0551 14,5 * 0,38 41,6 120 10,1
200 15 3 Mjd 0631 14,5 * 0,69 40,0 156 14,6
214 14 1 Ot 3233 13,9 1,26 50,5 171 30,0
240 12,5 1 Mb 2201 11,5* 0,15 36,3 125 16,7
240 12,5 2 Mb 2301 11,5* 0,45 35,8 124 27,6
300 10 1 Mb 2201 10,3 0,15 33,0 113 17,7
300 10 1 Mjd 0451 10,25 * 0,15 31,9 88,0 10,0
300 10 2 Mb 2301 10,3 0,45 32,7 113 28,9
300 10 2 Mjd 0551 10,25 * 0,45 30,1 112 12,9
300 10 3 Mb 2401 10,3 0,80 32,5 114 43,6
423 7,1 1 Mb 2201 7,33 0,22 23,8 81,6 22,6
429 7,1 1 Mijd 0451 7,25* 0,22 23,3 80,0 12,4
423 7,1 2 Mb 2301 75* 0,53 24,2 83,7 37,7
429 7,1 2 Mjd 0551 7,25 * 0,53 22,0 82,0 17,1
423 7,1 3 Mb 2401 7,25 * 0,90 23,2 81,2 53,6
600 5 1 Mb 2301 52* 0,75 17,0 58,9 51,0
600 5 1 Mjd 0351 52* 0,074 16,7 31,0 7,00
600 5 2 Mjd 0451 52* 0,29 16,9 60,5 14,9
*: réduction finie, voir chapitre E / Finite ratio, see chapter E
Jeu / Backlash : « Ot = STANDARD (10’ a/to 30’)
* Mb = STANDARD (10’ a/to 30")
« Mjd = BASIC (10’), MEDIUM (5') ou/or EXPERT (<1")
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DYNABLOC sortie orthogonale
Right-angle output shaft DYNABLOC

C4 - Sélection servoréducteurs / Geared servomotor selection

Vitesse / Speed (min™?) 3000

Moment nominal a v